SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

NAZWA | ADRES OBIEKTU: Adaptacja budynku na pomieszczenia biurowe iianam

NAZWA | ADRES ZAMAWIAJACEGQO: Starostwo Powiatowe w Inowroctawiu

PRZEDMIOT ZAMOWIENIA: ,Adaptacja budynku na pomieszczenia biurowe i iavam”

DATA WYKONANIA OPRACOWANIA: sierpien 2009



Zestawienie opracowania

1. CZESC OGOLNA

NAZWA ZAMOWIENIA

PRZEDMIOT | ZAKRES ROBOT

WYSZCZEGOLNIENIE | OPIS PRAC TOWARZYSXCYCH | ROBOT TYMCZASOWYCH

INFORMACJE O TERENIE BUDOWY

ORGANIZACJA ROBOT, PRZEKAZANIE PLACU BUDOWY

ZABEZPIECZENIE INTERESU OSOB TRZECICH

WYMAGANIA DOTYCZ ACE OCHRONYSRODOWISKA

WYMAGANIA BEZPIECZENSTWA PRACY | OCHRONA PRZECIWP2AROWA NA
BUDOWIE

WARUNKI DOTYCZACE ORGANIZACJI RUCHU

OGRODZENIE PLACU BUDOWY

ZABEZPIECZENIE CHODNIKOW | JEZDNI

NAZWY | KODY: GRUP ROBOT, KLAS ROBOT | KATEGORII RBOT

OKRESLENIA PODSTAWOWE

WYMAGANIA DOTYCZ ACE WEASCIWOSCI MATERIALOW BUDOWLANYCH

WYMAGANIE OGOLNE DOTYCZACE WLASCIWOSCI MATERIALOW | WYROBOW

WYMAGANIA OGOLNE ZWIAZANE Z PRZECHOWYWANIEM, TRANSPORTEM,
WARUNKAMI DOSTAW, SKEADOWANIEM | KONTROL A JAKOSCI MATERIALOW |
WYROBOW

MATERIALY | WYROBY DOPUSZCZONE DO OBROTU | STOSOWAN W
BUDOWNICTWIE

MATERIALY NIEODPOWIDAJACE WYMAGANIOM

WARIANTOWE STOSOWANIE MATERIALOW

WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZTU | MASZYN DO WYKONANIA ROBOT

BUDOWLANYCH

WYMAGANIA DOTYCZ ACE SRODKOW TRANSPORTU

TRANSPORT POZIOMY

TRANSPORT PIONOWY

WYMAGANIA DOTYCZ ACE WEASCIOWOSCI WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

PROJEKT ORGANIZACJI BUDOWY

PROJEKT TECHNOLOGII | ORGANIZACJI MONTZAU

LIKWIDACJA PLACU BUDOWY

KONTROLA, BADANIA ORAZ ODBIOR WYROBOW | ROBOT BUDOW.ANYCH

ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

POBIERANIE PROBEK

BADANIA | POMIARY

BADANIA PROWADZONE PRZEZ INSPEKTORA NADZORU INWESTRSKIEGO

DOKUMENTACJA BUDOWY

WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

OGOLNE ZASADY PRZEDMIARU, OBMIARU ROBOT | PROWADZEM KSIAZKI
OBMIARU

CZAS PROWADZENIA POMIAROW

ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH

RODZAJE ODBIOROW

DOKUMENTACJA POWYKONAWCZA, INSTRUKCJE EKSPLOATACJIKONSERWACJI
URZADZEN

DOKUMENTY DO ODBIORU OBIEKTU BUDOWLANEGO

ROZLICZENIE ROBOT

. DOKUMENTY ODNIESIENIA

DOKUMENTACJA PROJEKTOWA
NORMY, AKTY PRAWNE, APROBATY TECHNICZNE | INE DOKUMENTY



. CZESC OGOLNA
1.1.  NAZWA ZAMOWIENIA

Nazwa inwestycjiAdaptacja budynku na pomieszczenia biurowe i arahmw
Adres inwestycji — Inowroctaw ul. lewska 17
Nazwa i adres Zamawigjego — Starostwo Powiatowe

Ul. Roosevelta 36; 88-100 Inowroctaw

1.2. PRZEDMIOT | ZAKRES ROBOT
Inwestycja pi\daptacja budynku na pomieszczenia biurowe i arahmw

. Wykucie z muru drzwi, okien

. Wyburzeniescianek, przekucia dla otworéw drzwiowych
. Wykonanie nadprey z belek stalowych

. Postawienie nowyckcianek

. Zamurowanie otworow

. Tynk po zamurowaniach

. Zerwanie posadzek

. Wykonanie posadzek z plytek terakota

. Oblicowaniescian ptytkami

. Szpachlowanie sufitévécian

. Malowanie sufitbwscian

. Montaz drzwi

. Montaz okien i parapetéw

. Dobudowa klatki schodowej

. Wykonanie wentylacji klatki schodowej

. Docieplenie dobudowanejgzxi budynku

. Montaz rynien i rur spustowych, obrébek blacharskich,
. Utylizacja materiatu z rozbiorki

. Wykonanie chodnika z polbruku gr.6cm

1.3.  WYSZCZEGOLNIENIE | OPIS PRAC TOWARZYSXCYCH | ROBOT TYMCZASOWYCH
Prace kda prowadzone w obiekcie czynnym. Komunikacja w obieknusi by utrzymana —
realizacja robot etapami w uzgodnieniu z Inspektokadzoru.

1.4. INFORMACJE O TERENIE BUDOWY
Plac budowy posiada deptdo drogi publicznej od strony ul.d#wskiej.

1.5.  ORGANIZACJA ROBOT, PRZEKAZANIE PLACU BUDOWY
Zamawiajicy przekae Wykonawcy teren budowy na zasadach i w termikiestonym w umowie o
wykonanie robot. Zamawiagy wskae dosgp do wody, energii elektrycznej i sposéb
odprowadzenidciekdéw. Zamawiajcy okreli zasady wejcia pracownikow Wykonawcy i wjazdu
pojazdow i sprgtu Wykonawcy na teren Zamawiapgo, gdzie zlokalizowany jest plac budowy.

1.6. ZABEZPIECZENIE INTERESU OSOB TRZECICH
Wykonawca jest odpowiedzialny za przestrzeganievidrujacych przepiséw oraz powinien
zapewnt ochrore wlasnaci publicznej i prywatnej. Istnigge na terenie budowy instalacje
nadziemne i podziemne wskazane Wykonawcy przez Wajagego na podstawie planu
sytuacyjnego Wykonawca powinien szczegétowo oznaoryz zabezpieczyprzed uszkodzeniem.
W wypadku przypadkowego ich uszkodzenia Wykonawstjobowizany do natychmiastowego
powiadomienia inspektora nadzoru, $dla instalacji i uradzenia. Wykonawca jest
odpowiedzialny na szkody w instalacjach iagzeniach naziemnych i podziemnych pokazanych na
planie zagospodarowania terenu, spowodowane wi¢rakdonywania robot budowlanych.

1.7.  WYMAGANIA DOTYCZ ACE OCHRONYSRODOWISKA



1.8.

1.9.

1.10.

1.11.

1.12.

1.13.

Wykonawca zobowzuje st do stosowania przepiséw i normatywow z zakresuaghsrodowiska
na placu budowy i poza jej terenem. Wykonaweadezke unikat szkodliwych dziata szczegodlnie w
zakresie zanieczyszaz@owietrza, wod gruntowych, nadmiernego hatasayah szkodliwych dla
srodowiska i otoczenia czynnikdw powodowanych dimdscia przy wykonywaniu robot
budowlanych.

WYMAGANIA BEZPIECZENSTWA PRACY | OCHRONA PRZECIWP2AROWA NA

BUDOWIE
Wykonawca dostarczy na budewyposaenie konieczne dla zapewnienia bezpiéshea, a take
zapewni wyposgenie w uradzenia socjalne oraz odziechronma wymagan dla personelu
zatrudnionego na placu budowy. Kierownik budowy mbowinzany do opracowania , Planu
bezpieczéstwa i ochrony zdrowia” ( planu bioz ) zgodnie zgorzdzeniem Ministra Infrastruktury
z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji daigej bezpieczgstwa i ochrony zdrowia oraz
planu bezpieczestwa i ochrony zdrowia (Dz.U.Nr 120, poz.1126), glgdniajac wymagania
okreslone w rozporzdzeniach: Ministra Infrastruktury z dnia 6 luted203 r. w sprawie
bezpieczéstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot mddaych (Dz.U.Nr 47, poz. 401)
oraz Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia @6zesnia 1997 r. w sprawie ogélnych przepiséw
bezpieczéstwa i higieny pracy (Dz.U.Nr 169, poz 1650).

WARUNKI DOTYCZACE ORGANIZACJI RUCHU
W zwiazku z lokalizacj terenu budowy na terenieytkowanym przez Zamawigego nie ustala i
warunkéw dotycacych organizacji ruchu na terenie drég publiczny@fganizacja ruchu na terenie
Zamawiajicego zostanie ustalona na etapie przekazania platawy. Projekt organizacji ruchu nie
jest wymagany.

OGRODZENIE PLACU BUDOWY
Wykonawca w uzgodnieniu z Zamawieym jest zobowizany do wykonania oznakowania placu
budowy. Miejsce sktadowania materiatow i elemenbiwlowlanych ustalone zostanie z
Zamawiajcym na etapie przekazywania placu budowy. Wykonazet@wazany jest do
utrzymania w czystmi drog publicznych i drog wewetrznych przy placu budowy.

ZABEZPIECZENIE CHODNIKOW | JEZDNI
Wykonawca uzgodni na etapie przekazania placu bydawspektorem nadzoru sposob
zabezpieczenia komunikacji wewtrenej stizacej Zamawiagcemu.

NAZWY | KODY: GRUP ROBOT, KLAS ROBOT | KATEGORII RBOT
Zakres robot olety przedmiotem zamowienia dotyczy ngmtjacych grup robot :
CPV 45453000-7 roboty remontowe

OKRESLENIA PODSTAWOWE
Certyfikat zgodnéci — dokument wydawany przez notyfikowagednostl certyfikujaca,
potwierdzagcy, ze wyrdb i proces jego wytwarzani@zgodne ze zharmonizavepecyfikacy
techniczn;
Deklaracja zgodrimi — cswiadczenie producenta lub jego upawimnego przedstawiciela,
stwierdzagce na jego wylczrg odpowiedzialnéc, ze wyrdb jest zgodny ze zharmonizpw
specyfikacy techniczn:
Dokumentacja projektowa — ghca do opisu przedmiotu zaméwienia na wykonanietrob6
budowlanych, dla ktérych jest wymagane pozwoleridudove;
Dokumentacja powykonawcza budowy — sktadazsiokumentacji budowy z naniesionymi
Zmianami w projekcie budowlanym i wykonawczym, dayjwanymi w trakcie wykonywania robot,
a take geodezyjnej dokumentacji powykonawczej i innyokunentéw;
Grupy, klasy, kategorie robot — grupy, klasy, katégokrelone w rozporadzeniu nr 2195/2002 z
dnia 5 listopada 2002 r. w sprawie Wspoélnego SteaZiamowié (CPV);
Obmiar robd6t — pomiar wykonanych robo6t budowlanyabkonany w celu weryfikacji ich ikai w
przypadku zmiany parametrow pratgich w przedmiarze rob6t, albo obliczenia wéetaobot
dodatkowych, nie obtych przedmiarem;



Odbidr czsciowy ( robot budowlanych) — nieformalna nazwa edbirobdt ulegaicych zakryciu i
zanikapcych, a take wykonanie prob i sprawdzénstalacji, uradzei technicznych i przewodéw
kominowych. Odbiorem gZciowym nazywa si takze odbior czsci budynku wykonywanego w
stanie nadapym sk do wytku, przed zgtoszeniem do odbioru catlego budynku;

Odbiér gotowego obiektu budowlanego — odbidiidawvy polegajcy na protokolarnym przygiu od
wykonawcy gotowego obiektu budowlanego przez e$ob grug: 0séb o odpowiednich
kwalifikacjach zawodowych; odbioru dokonuje o zgtoszeniu przez kierownika budowy faktu
zakmczenia robot,dcznie z zagospodarowaniem i upgzowaniem terenu budowy i ewentualnie
terendw przylegtych, wykorzystywanych jako plac bwgl, oraz po przygotowaniu przez niego
dokumentacji powykonawczej;

Przedmiar robot — zestawienie przewidzianych doomghia robét podstawowych w kolefioo
technologicznej ich wykonania, ze szczegétowymempisub wskazaniem podstaw ustatgich
szczegotowy opis z wyliczeniem i zestawienienddigednostek przedmiarowych robét
podstawowych;

Roboty podstawowe — minimalny zakres prac, ktgnmazliwe do odebrania pod wzglem ilcsci i
wymogow jakdciowych oraz uwzgidniaja przyjety stopie scalenia robaot;

Wyréb budowlany — wyréb w rozumieniu przepiséw or@lyach budowlanych, wytworzony w celu
wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub zastasia w sposob trwaty w obiekcie
budowlanym, wprowadzony do obrotu jako wyrob pojezy lub jako zestaw wyrobdw do
stosowania we wzajemnym pokeniu stanowicym integrali calas¢ uzytkowa.

2. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WLASCIWOSCI MATERIALOW BUDOWLANYCH

2.1. WYMAGANIE OGOLNE DOTYCZACE WEASCIWOSCI MATERIALOW | WYROBOW
Przy wykonywaniu robo6t budowlanych mply¢ stosowane wykznie wyroby budowlane
dopuszczone do obrotu i powszechnego lub jednostjowtosowania w budownictwie, azak
powinny by zgodne z wymaganiami oktenymi w szczegétowych specyfikacjach technicznych.
Wykonawca ma obowkek przedstawiinspektorowi nadzoru inwestorskiego szczegétoviermacije
o zrodle produkcji, zakupu wyrobow budowlanych przeywidnych do realizacji rob6t. Wyroby te
powinny by witasciwie oznaczone, posia¢laertyfikat na znak bezpiearstwa, certyfikat zgodriai,
deklaracg zgodndci z Polsla Norma, a take inne prawnie oki&one dokumenty. Kierownik budowy
jest zobowizany do przez okres wykonywania robét budowlanyzeghowywé dokumenty
stanowice podstawich wykonania, a tale gswiadczenia dotycze wyrobéw budowlanych
jednostkowo zastosowanych w obiekcie budowlanynpréypadku zastosowania materiatdw
pochodzenia miejscowego Wykonawca przedstawi irtepaki nadzoru inwestorskiego wszystkie
wymagane dokumenty pozwadeg na korzystanie z tegoddta oraz okréajace parametry techniczne
tego materiatu.

2.2.  WYMAGANIA OGOLNE ZWIAZANE Z PRZECHOWYWANIEM, TRANSPORTEM,
WARUNKAMI DOSTAW, SKEADOWANIEM | KONTROLA JAKOSCI MATERIALOW |
WYROBOW

Wykonawca w uzgodnieniu z Zamawdeym ustali miejsca sktadowania materiatéw i wyrobow
Wykonawca zapewni wigiwe skltadowanie i zabezpieczenie materiatow naupbaudowy.
Sktadowane materiaty i wyroby powinny dkazdorazowo udogpniane inspektorowi nadzoru
inwestorskiego w celu przeprowadzenia kontroliedrevbudowaniem diej skladowanych
materiatéw i elementdéw konieczna jest akceptagpektora nadzoru.

2.3.  MATERIALY | WYROBY DOPUSZCZONE DO OBROTU | STOSOWANR W

BUDOWNICTWIE

Wykonawca jest odpowiedzialny za zgoéhwszystkich materiatow, elementow budowlanych

montowanych w trakcie realizacji robét budowlangolhrymaganiami okidonymi w ustawie Prawo

budowlane i szczegotowych specyfikacjach technicanyVykonawca jest zobowdany do

przekazywania inspektorowi nadzoru, w terminacimz izgodnionych, o przewidywanym zciu

podstawowych materiatow oraz elementéw konstrukmfina take o aprobatach technicznych i

certyfikatach zgodniwi.

2.4. MATERIALY NIEODPOWIADAJACE WYMAGANIOM



Materiaty i elementy budowlane, ktore nie uzyskajceptacji inspektora nadzoru Wykonawca
powinien niezwtocznie usat z placu budowy. W uzasadnionych przypadkach irtspetadzoru
inwestorskiego w porozumieniu z projektantem oramawiajcym maze pozwolé Wykonawcy na
wykorzystanie materiatéw lub elementéw budowlangiEhodpowiadajcych dokumentacii

projektowej oraz specyfikacjom technicznym. W ¢hkprzypadkach zostanie skorygowana cena tych
materiatow lub elementéw. Wbudowanie materialtdwadpowiadajcych wymaganiom Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko i ponosi pglodpowiedzialnéc techniczi i kosztows.

2.5.  WARIANTOWE STOSOWANIE MATERIALOW
W przypadku przewidzianym w dokumentacji projektpmastosowania wariantowo materiatow i
elementow budowlanych Wykonawca jest zok@any do powiadomienia inspektora nadzoru o
przyjetym wariancie i uzyskania jego akceptacji. Po da@kon takiego wyboru Wykonawca nie #go
go zmiené bez ponownego uzgodnienia z inspektorem nadzoru.

3. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRETU | MASZYN DO WYKONANIA ROBOT
BUDOWLANYCH
Wykonawca powinien stosowaprzt zgodny z przyjtym w szczegotowych specyfikacjach
technicznych dla konkretnych rodzajow robotyWany przez Wykonawgcsprzt nie mae wplywa
niekorzystnie na jak@é wykonywanych rob6t. W przypadku braku stosownystalah w
specyfikacjach technicznych niezina jest akceptacja spta przez inspektora nadzoru. Wykonawca
przedstawi inspektorowi nadzoru kopie dokumentéiwjmrdzapcych dopuszczenie spita do
uzytkowania, jeeli jest to wymagane przepisami. Sggranaszyny i uradzenie nie gwarantage
prawidtowej realizacji umowy magby¢ zakwestionowane przez inspektora nadzoru i niestogaone
do realizacji robot.

4. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SRODKOW TRANSPORTU
Wykonawca jest zobowtany do stosowania tylko takiéhodkéw transportu, ktdre nie wplyn
niekorzystnie na stan i jakbtransportowanych materiaté®rodki transportu powinny odpowiaéla
wymaganiom okrdonym w szczegotowej specyfikacji techniczneggie gabaryty lub masy
elementéw konstrukcyjnych wymagajpecjalistycznego spgta.

4.1. TRANSPORT POZIOMY
Wykonawca jest zobowktany do stosowania tylko takiéhodkdw transportu, ktére nie spowosluj
uszkodzenia transportowanych materiatéw i elementdgzba i rodzagrodkow transportowych
powinien zapewniaprowadzenie robét zgodnie z zasadami dkreymi w specyfikacjach
technicznych.

4.2.  TRANSPORT PIONOWY
Wykonawca jest zobowtany do stosowania tylko takishodkow transportu, ktére zapewni
prowadzenie robét zgodnie z zasadami dkreymi w specyfikacjach technicznych. Przy brakkidh
ustalés Wykonawca powinien dokokaizgodni@ z inspektorem nadzoru. Podczas praogkow
transportu pionowego (Zaigi, zurawie itp.) strefa pracy wymaga zabezpieczenma&owania w
uzgodnieniu z Zamawiggym i inspektorem nadzoru.
Rusztowanie systemowe muysspetni@ wymogi rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 6
lutego 2003 r. w sprawie bezpieédséwna i higieny pracy podczas wykonywania robot wddaych
(Dz. U. Nr 47, poz. 401).

5. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WEASCIWOSCI WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

5.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragédnie z umow, za ich zgodn& z
dokumentagj projektovs i wymaganiami specyfikacji technicznych oraz pel@ami inspektora
nadzoru. Decyzje inspektora nadzoru inwestorskdeggczice akceptacji wyboru materiatow,
elementow budowlanych, elementéw robét, wyboruetprzinnych ustal® odnoszcych st do
wykonywanych robét dxla oparte o wymagania olélene w umowie, dokumentacji projektowej,
specyfikacji technicznej, normach. Przy podejmowatecyzji inspektor nadzorwdzie brat pod
uwag; wyniki bada materiatow i rob6t, uwzgtini rozrzuty wystpujace w produkcji i badaniach
materiatow, wyniki badanaukowych oraz inne czynniki, ktére mayptyw na rozwaany problem.
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5.2.

Polecenia inspektora nadzoru przekazane Wykonaway iaykonywane nie pfiej niz w
wyznaczonym terminie, pod gilog zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tyfodunosi
Wykonawca.

PROJEKT ORGANIZACJI BUDOWY
Wykonawca opracuje harmonogram rzeczowo-finans@agzzzegolnym uwzglinieniem zestawienia
ilosci robot z charakterystyktechniczia, harmonograméw wykonania rob6t, pracy maszynddaeh
oraz planu zatrudnienia.

5.3 LIKWIDACJA PLACU BUDOWY

6.
6.1.

6.2.

6.3.

6.4.

6.5.

7.

7.1

7.2.

Wykonawca jest zobowkany do likwidacji placu budowy i petnego upgatkowania terenu wokot
budowy.

KONTROLA, BADANIA ORAZ ODBIOR WYROBOW | ROBOT BUDOWANYCH

ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robot, jakéci materiatow i elementow, zapewnienie
odpowiedniego systemu kontroli oraz #iiwos¢ pobierania prébek i badania materiatow i rob6t. Do
obowiazkéw Wykonawcy naley przedstawienie inspektorowi nadzoru opracowantgatacego
programu zapewnienia jaka. W przypadku, gdy Wykonawca posiada certyfil&DI9001 jest
zobowrzany do opracowania programu i planu zapewniekia§a zgodnie z wymaganiami
certyfikatu. Wykonawcadulzie prowadzit pomiary i badania zestotliwoscia gwarantujca
wykonanie robét zgodnie z projektem technicznynecgfikacjami technicznymi i uzgodnieniami z
inspektorem nadzoru. Inspektor nadzoru ma prawoaggndokumentow potwierdzagych
uprawnienia laboratorium badag prébki.

POBIERANIE PROBEK
Prébki do badia pobierane &da losowo, przy zastosowaniu statystycznych metodegpabia probek.
Inspektor nadzoru inwestorskiegedzie miat maliwos¢ uczestniczenia w pobieraniu probek.

BADANIA | POMIARY
Wszystkie badania i pomiargds prowadzone zgodnie z wymaganiami norm. Przed pyzigniem
do pomiaréw lub bada Wykonawca powiadomi inspektora nadzoru o rodzajejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po ich wykonaniu Wykonawcag@stawi inspektorowi nadzoru wyniki badia
pomiarow, w terminie nie diiszym niz ustalone w Programie zapewnienia j@o

BADANIA PROWADZONE PRZEZ INSPEKTORA NADZORU INWESTRSKIEGO
Inspektor nadzoru inwestorskiego jest uprawnionglolkonywania kontroli pobieranych préobek i
badania materiatow £rodet ich wytwarzania. Wykonawca zapewni potrzepomoc w tych
czynnaciach. Na zlecenie inspektora nadzoru Wykonawgkie przeprowadzat badania tych
materiatow, ktére budzwatpliwosci co do jakéci, a Wykonawca odméwi ich uswsia. Koszty tych
dodatkowych badapokrywa Wykonawca tylko w przypadku, gdy ich wypitwierdza brak
zgodndci z normami lub aprobatami technicznymi, w przeghm wypadku koszty pokrywa
Zamawiajcy.

DOKUMENTACJA BUDOWY
Wykonawca jest zobowrany do prowadzenia dokumentacji budowy, przechanwsvjej we
wlasciwym zabezpieczonym miejscu oraz u@psiania do wgldu przedstawicielom uprawnionych
organow.

WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT
OGOLNE ZASADY PRZEDMIARU, OBMIARU ROBOT | PROWADZEM KSIAZKI
OBMIARU

Zasady rozliczania za wykonane roboty budowlanalaist w umowie na wykonanie robot.

CZAS PROWADZENIA POMIAROW



Obmiary robot ujtych w umowie na roboty budowlane nglerzeprowadzaprzed czsciowymi i
ostatecznym odbiorem odcinkéw robo6t, azealw przypadku ditszej przerwy w realizacji robét.
Obmiar robo6t zanikagych naley przeprowadzaw czasie ich wykonywania. Obmiar robét
ulegapcych zakryciu naley przeprowadzaprzed ich zakryciem.

8. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH

8.1. RODZAJE ODBIOROW
Rodzaje i zasady odbioru robo6t oo w umowie na roboty budowlane.

8.2. DOKUMENTACJA POWYKONAWCZA
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ewdfl@vszelkich zmian w dokumentacji
projektowej umaliwiajacej przygotowanie dokumentaciji powykonawczej ohidgkidowlanego.
Wykonawca jest zobowtany do przygotowania kompletu dokumentacji powgkeczej zgodnie z
wymogami ustawy Prawo budowlane i zapisami umovaz @IWZ.

9. ROZLICZENIE ROBOT
Zasady rozliczania robot ustalone zostaty w umawieoboty budowlane.
10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1. NORMY, AKTY PRAWNE, APROBATY TECHNICZNE | INNE DOKWENTY |
USTALENIA TECHNICZNE

- ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlanesttednolity Dz.U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 z
pézn.zm.);
- ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. Prawo zamdwiglicznych ( Dz.U. z 2004 r. Nr 19, poz. 177 z
pézn.zm.);
- rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wiréa 2004 r. w sprawie szczegétowego zakresu i
formy dokumentacji projektowej, specyfikacji tectamych wykonania i odbioru robét oraz programu
funkcjonalno-uytkowego (Dz.U. Nr 202, poz. 2072 );
- rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnid ®rzenia 1997 r. w sprawie ogélnych
przepis6w bezpiecastwa i higieny pracy (Tekst jednolity: Dz. U. z 300 Nr 169, poz. 1650);
- rozporadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 wéia 2001 r. w sprawie bezpiedatwa i higieny
pracy podczas eksploatacji maszyn i innychydzen technicznych do rob6t ziemnych, budowlanych i
drogowych (Dz. U. Nr 118, poz. 1263);
- rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2008 sprawie bezpiecastwa i higieny
pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (DzZNU47, poz. 401);
- PN-EN 12811-1:2004 Tymczasowe konstrukcje staloaglacu budowy. G&¢ 1 — Rusztowania.
Warunki wykonania i ogélne zasady projektowania.
Szczegoblowe przepisy, Polskie Normy, aprobaty tieziie oraz inne dokumenty i ustalenia techniczne
dla poszczegolnych rodzajow robot podano w szcpegah specyfikacjach technicznych.



SST ROBOTY ROZBIORKOWE, PRZYGOTOWAWCZE

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SST
Przedmiotem niniejszej szczegoétowej specyfikaghtecznej ( SST )sswymagania dotyece
wykonania i odbioru robét zwkanych z adaptacpomieszcze

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktinvgrostpowaniu przetargowym i przy
realizacji umowy na wykonanie rob6t zwanych z realizagjzadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBHTYCH SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét ag@nych z rozbiork
Scianek przekuciami otworéw, zerwaniem posadzek Qfgis do rozbidrki wg dokumentagii.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE
Okreslenia podstawowe przytio zgodnie z definicjami zawartymi w specyfikagchnicznej
wykonania i odbioru robot — ¢ ogolna i odpowiednimi normami.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonania robot, bezpieckstwo wszelkich czynniei na
budowie oraz za ich zgodétoz dokumentagj projektows, SST i poleceniami inspektora nadzoru
inwestorskiego. Ogélne wymagania dotyoz wykonania i odbioru rob6t podano w specyfikacii
technicznej wykonania i odbioru robét && ogdlna.

2. MATERIALY

2.1 OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW

Dla robot w/w materiaty nie wygbuja.

3. SPRET

3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRETU
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w specyfikacji technicznej wykonania biodu robot —
cze$¢ ogolna.

3.2. SPRET DO ROZBIORKI
Do wykonania robot zwizanych z rozbidrkelementow budynku nie by wykorzystany sprg
podany poniej, lub inny zaakceptowany przez Zamawgajgo
przedhzacze, wiertarki. przecinaki, mtotki, samochody sayladowcze

4. TRANSPORT

4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w specyfikacji technicznejangdaia i odbioru
robét — czs¢ ogodlna.

4.2. TRANSPORT MATERIALOW Z ROZBIORKI
Transport materiatdw z rozbiorkiodkami transportu.
Przewaony tadunek zabezpieazprzed spadaniem i przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT
- Roboty przygotowawcze
Przed przysipieniem do robét rozbidrkowych naie
- zdemontowa istniepce zasilanie w energielektryczn, instalacg teletechnicza i wodno-

kanalizacyjma oraz wszelkie istnigge uzbrojenie.

- Roboty rozbidrkowe
1). Roboty prowad#izgodnie z rozpogdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.20030z.U.
Nr 47 poz. 401) w sprawie bezpiefigava i higieny pracy podczas wykonywania rob6t widaych.
2) Wszystkie elementy do demomtarozbieré recznie. Materiat poza oblo budynku znosi lub
spuszczarynnami w sposob zabezpiec#aj przed uszkodzeniem.
3) Uzyskany gruz pryzmowa nasgpnie umieszczaw workach i wywozt poza teren budowy do
utylizacji na bieaco.
Jesli dokumentacija projektowa nie zawiera dokumentiagjientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej,
Inspektor Nadzoru mie polecé Wykonawcy sporadzenie takiej dokumentacji, w ktérej zostanie
okreslony przewidziany odzysk materiatow.
Roboty rozbiérkowe wykonywarecznie w sposéb okény w specyfikaciji technicznej lub przez
Inspektora Nadzoru.



Wszystkie elementy nitiwe do wykorzystania powinny Byusuwane bez powodowaniagdinych
uszkodza. O ile uzyskane elementy nie staje wkasnadcia Wykonawcy, powinien on przewié je
na miejsce okrdone w ST lub wskazane przez Zamawiago.
Elementy i materialy, ktére zgodnie z ST stsig wlasnacia Wykonawcy, powinny b§usungte z
terenu budowy.
6. KONTROLA JAKCSCI ROBOT
6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKGSCI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w specyfikacji technicznej wykoraanddbioru robot —
czg$¢ ogolna.
6.2. KONTROLA JAKGSCI ROBOT ROZBIORKOWYCH
Kontrola jakaci robét polega na wizualnej ocenie kompldtiavykonanych robot rozbiorkowych
oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéwvmizeanych do powtérnego wykorzystania.
7. OBMIAR ROBOT
Dla ewentualnych robét dodatkowych jednostkami @rowymi s
- dlascian dziatowych [ fi
- posadzek [f)
= stolarki [szt]
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w specyfikacjiticznej wykonania i odbioru robot &2
ogolna.
8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne wymagania dotyaze odbioru rob6t podano w gzi ogolnej specyfikacji wykonania i
odbioru robdét.
9. PODSTAWA PLATNGCI
9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCACE PODSTAWY PLATNGCI
Ogodlne ustalenia dotyaee podstawy ptatrsai podano w specyfikacji technicznej wykonania i
odbioru rob6t — ag¢ ogolna.
9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ
Cena wykonania robét obejmuje:
roboty przygotowawcze,
wyburzenigscian,
ewentualne przesortowanie materiatu uzyskanegatddki
zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbiorki upgtkowanie terenu rozbiorki.
10. PRZEPISY ZWAZANE
10.1. NORMY

SST - IZOLACJE PRZECIWWILGOCIOWE

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SST
Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaghtécznej ( SST )sswymagania dotyege
wykonania i odbioru robét zwikanych z wykonaniem izolacji poziomej posadzek

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SST
Szczegdétowa specyfikacja techniczna stanowiczatik do specyfikacji technicznej wykonania i
odbioru robot — og¢ ogodlna jako dokument przetargowy i kontraktowyyarlecaniu i realizacji
robo6t wymienionych w p.1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBETYCH SST
SST dotyczy robo6t magych na celu wykonanie izolacji posadzek z foliizzanych z budow
wymieniorp w p.1.1.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE
Okreslenia podstawowe przytio zgodnie z definicjami zawartymi w specyfikagchnicznej
wykonania i odbioru robét — e& ogdlna.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za jd&kavykonania robot, bezpieazstwo wszelkich czynriei na
budowie oraz za ich zgodtoz dokumentagj projektowa, SST i poleceniami inspektora nadzoru
inwestorskiego. Ogélne wymagania dotyoz wykonania i odbioru rob6t podano w specyfikacii
technicznej wykonania i odbioru robot <& ogolna.
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2. MATERIALY DO IZOLACJI POZIOMYCH
2.1 .Do wykonania izolacji poziomej najezastosowé 2x folig PE.
Ogollne wymagania dotygze sprztu podano w specyfikacji technicznej wykonania biodu robot —
cze$¢ ogolna.
3. TRANSPORT
Ogdllne wymagania dotygze transportu podano w specyfikacji technicznejandnia i odbioru robét
— cz5$¢ ogolna.Srodki transportu powinny lysprawne technicznie i i spetdimymagania techniczne
w zakresie BHP oraz przepisy o ruchu drogowym.
4. WYKONANIE ROBOT
4.1. WYMAGANIA OGOLNE
Ogolne wymagania dotygee wykonania rob6t podano w specyfikacji technigandkonania i
odbioru rob6t — ag¢ ogolna. Wykonawca zgtosi inspektorowi nadzoruesterskiego do odbioru
izolacje przed utgeniem posadzek.
5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogodlne wymagania dotyaee kontroli wykonania robot podano weéei ogolnej specyfikacii
wykonania i odbioru robot.
Sprawdzenie i kontrola jakoi wykonania izolacji
6. ODBIOR ROBOT
Ogolne wymagania dotygee odbioru robét podano wgzi ogolnej specyfikacji wykonania i
odbioru robot.
7. PRZEPISY ZWAZANE
7.1. NORMY
7.1.1. Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budawd-montaowych. Czé¢ | - Roboty
ogo6lnobudowlane. MBIPMB i ITB, Warszawa 1977, wild.
7.1.2. Wytyczne wykonania izolacji bitumicznych zabezgigagcych nadziemne i podziemnegéei
budowli przed wilgogi i woda. ITB, Warszawa 1970,
7.1.3. Wytyczne stosowania folii polietylenowej szerokiepudownictwie. ITB, Warszawa 1974
7.1.4. - Wytyczne wykonania rob6t budowlano-margarych w okresie zimowym przy temp. do -15
st.C. Zeszyt |. Roboty izolacyjne i pokrywcze ITBarszawa 1973,
7.2. INNE DOKUMENTY
7.2.1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane gttgddnolity: Dz.U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016
z p&n.zm);
7.2.2. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach bu@mwyth ( Dz.U. z 2004 r., Nr 92, poz.881);
7.2.3. Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie zgamiidz.U. z 2002 r., Nr 166, poz. 1360 z
pézn.zm.)
7.2.4. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochré&noglowiska ( Dz.U. z 2001 r., Nr 62, poz. 627 z
p&zn.zm.)

SST - ROBOTY MURARSKIE

1.WSTEP

1.1.PRZEDMIOT SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikadhtecznej ( SST )sswymagania dotyece
wykonania i odbioru robét zekanych z dobudogwklatki schodowej

1.2.ZAKRES STOSOWANIA SST
Szczegdbtowa specyfikacja techniczna stanowiczatik do specyfikacji technicznej wykonania i
odbioru robot — og¢ ogodlna jako dokument przetargowy i kontraktowyprlecaniu i realizacji robét
wymienionych w p.1.1.

1.3.ZAKRES ROBOT OBHTYCH SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia rob6t zakanych z wykonywaniem:
scianek dziatowych , zamurowanie otworéw,

1.4.0KRESLENIA PODSTAWOWE
Okreslenia podstawowe przgto zgodnie z definicjami zawartymi w specyfikagchnicznej
wykonania i odbioru robét — e& ogdlna i odpowiednimi normami.

1.5.0GOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za jgkstosowanych materiatow i wykonywanych robét, araz
ich zgodné¢ z dokumentaaj specyfikacja oraz zaleceniami Inspektora. Ogalpmagania dotycce
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wykonania i odbioru rob6t podano w specyfikacjinieicznej wykonania i odbioru robot —g#
ogolna.

2.MATERIALY

2.1. WYMAGANIA OGOLNE
Materiaty do wykonywania rob6t murowych powinnypodviad& wymaganiom zawartym w
normach pastwowych lubswiadectwach ITB dopuszczaych dany materiat do powszechnego
stosowania w budownictwie. Do zapraw cementowo-amapych nalgy stosowa:
Cement portlandzki wg PN-B-19701
Wapno wg PN-90/B-30020
Ciasto wapienne wg PN-PN-81/6731-12
Piasek wg PN-79/B-06711
Woda wg PN-88/B-32250
Czas zuycia zaprawy od momentu urobienia nie powiniet thyzszy niz 5 godzin.
Cata masa (il&¢) materiatlu danego asortymentu dostarczonego mebpldowy powinna pochodzi
jednegazrodia.
Wykonawca powinien dokodaizgodni& z producentem dotygeych gwarancji i jakéci catej
zamawianej partii materiatow, zapewsiobie od producenta atest dladk@j jednorazowo wysytanej
partii materiatow.

3.SPRZET
Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w specyfikacji technicznej wykonania biodu robot —
cze$¢ ogolna.

4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w specyfikacji technicznejandnia i odbioru robét
— cz&$¢ 0golna. Sposab transportu i skladowania powingnzgodny z wymaganiami producenta.
Srodki transportu powinny léysprawne technicznie i i spetbisymagania techniczne w zakresie BHP
oraz przepisy o ruchu drogowym.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1.Wymagania ogdlne
W zaleznosci od rodzaju zastosowanych cegiet, pustakéw gobutrowe przeprowadgizgodnie z
wytycznymi producenta.

5.2.Wykonanie robot
Sciany naley wykonywa warstwami, z zachowaniem prawidtowegaénia i o grubgci spoin, do
pionu i sznura, z zachowaniem zgoélri@ rysunkiem co do odsadzek, wyskokdw, otwordw it
Cegly, pustaki uktadane na zaprawie powinng ¢gyste i wolne od kurzu.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogodlne wymagania dotyaee kontroli wykonania robot podano weéei ogolnej specyfikacii
wykonania i odbioru robét.
Sprawdzenie i kontrola jakoi wykonania robot izolacyjnych powinna obejmdwa
- kontrok zgodndci i jakosci materiatow oraz wykonania robot z dokumentacj
- kontrok certyfikatow i deklaracji zgodrdoi zastosowanych wyrobéw budowlanych,
- sprawdzenie prawidlovéoi wiazania pustakow w murze w stykach murow i raikach,
- sprawdzenie odchylenia powierzchni od ptaszczyzay sprawdzenie prostoliniodm krawedzi

muru,

- sprawdzenie gruldci spoin i ich wypetnienia
- sprawdzenie poziomowoi warstw cegty

7.0BMIAR ROBOT

Ogdlne wymagania dotygze obmiaru robét podano weszi ogolnej specyfikacji wykonania i
odbioru robot.

8.0DBIOR ROBOT
Ogdlne wymagania dotygze odbioru robét podano wezi ogélinej specyfikacji wykonania i odbioru
robot.
Podstaw odbioru robot stanowi
- dokumentacja projektowa i dziennik budowy;
- zawiadczenia o jakici materiatéw i wyrobdw dostarczonych na budow
- protokoty odbioru rob6t zanikagych;
- protokéty odbioru materiatow i wyrobow;
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9.PODSTAWA PLATNGCI
Ogodlne zasady ptatém podano w czci ogolnej specyfikaciji wykonania i odbioru robaot.
10.PRZEPISY ZWAZANE
10.1. NORMY
10.1.1. PN-68/B-10020 Roboty murowe. Wymaganiadidoge przy odbiorze.
10.1.2. PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykte
10.1.3. PN-B-19701 Cement powszechnegghu
10.1.4. PN-B/12069 Wyroby budowlane.Cegta

SST - NADPRQZA STALOWE

1.WSTEP

1.1.PRZEDMIOT SST
Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaghtécznej ( SST )sswymagania dotyege
wykonania i odbioru robot polegalych na montau nadpray stalowych skgcanychsrubami

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna stanovaczatk do specyfikacji technicznej wykonania i
odbioru rob6t — a&¢ ogolna jako dokument przetargowy i kontraktowyyprlecaniu i realizacji roboét
wymienionych w p.1.1.

1.3.ZAKRES ROBOT OBETYCH SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacjiy¢z prowadzenia robo6t zazanych z montaem
nadpray stalowych

1.4.0KRESLENIA PODSTAWOWE
Okreslenia podstawowe przytio zgodnie z definicjami zawartymi w specyfikagchnicznej
wykonania i odbioru robot — & ogolna.

1.5.0GOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za jékavykonania robot, bezpieazstwo wszelkich czynniei na
budowie oraz za ich zgodétoz dokumentagj projektows, SST i poleceniami inspektora nadzoru
inwestorskiego.

2. MATERIALY | WYROBY

2.1. WYMAGANIA OGOLNE
Wyroby zastosowane do wbudowania musg zgodne z projektem budowlanym i posiada
wymagane dokumenty wynikaje z ustawy z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobaatidwlanych
(Dz.U. z 2004 r., Nr 92, poz.881)
Nadpraa z dwuteownika 140 oraz rama-stupki z ceownika 10
Wszystkie ksztattowniki dostarczone na plac budpawinny pochod4 z jednegarodta i byt
oznaczone(dane dotygz n@nosci i przeznaczenia). Pochodzenie prefabrykatua jagasc-
okreslona w petnej charakterystyce technicznej wykon@negz producenta podlega zatwierdzeniu
przez Inspektora Nadzoru.
Wykonawca powinien:
- zapewné sobie od producenta atestq@éadczenie o jakeri) dla kadej jednorazowo wystanej

partii belek zawieragy nastpujace dane:

- nazw i adres producenta
- dak i numer kolejny badania,
- 0znaczenie wg norm,
- piecz:¢ i podpis osoby odpowiedzialnej za badanie.

3. SPRZT
Roboty mog by¢ wykonane przy gyciu sprztu przeznaczonego do tego typu robét. Ogdine
wymagania dotycgce sprztu podano w specyfikacji technicznej wykonaniabiodu robot — czs¢
ogollna.

4. TRANSPORT

4.1 WYMAGANIA OGOLNE
Zatadunek, transport, roztadunek i sktadowanie pawiodbywé si¢ tak, aby
zachowa ich dobry stan techniczny. Belki mta transportow@na samochodach, przyczepach lub
innymi srodkami lokomociji.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
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Przed przysipieniem do wykonania robét nalewykona roboty przygotowawcze zgodnie z
projektem budowlanym. W przypadku stwierdzenia r@zinsci ustalé projektu ze stanem
faktycznym naley wstrzyma wykonywanie robét przygotowawczych i powiadéroitym fakcie
autora projektu i inspektora nadzoru. Zgo@d wznowienie robot wydaje inspektor nadzoru
inwestorskiego po przedteniu przez Wykonawgcopinii projektanta dotyccej sposobu prowadzenia
robét i ewentualnych zmian oraz olleniu skutkow finansowych wynikagych z zaistniatych zmian.
5.3.ZASADY WYKONYWANIA ROBOT
Belki nadpraowe dostosowane do szerékbotworu naley uktada& na wyrownanej i spoziomowanej
powierzchni muru. Belki uktadaeha zaprawie cementowej4. Belki obcizone stropem o
rozpitosci wigkszej lub réwnej 180cm natg podeprzé stemplami drewnianymi lub stalowymi w
odlegtaici 25 cm od podpor. Minimalna dtugiooparcia nacianach wynosi 9 cm, ganaksymalnie
oparcie wynosi 20 cm.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1.WYMAGANIA OGOLNE
Ogodlne wymagania dotygee kontroli wykonania robét podano weéei ogoélnej specyfikacji
wykonania i odbioru robot. Natg sprawdzt zgodndé wykonywanych robot z dokumentac;
projektows.
6.2.KONTROLA JAKCSCI
Nalezy sprawdzt zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw wykonania rob6t z warunkakreslonymi w
Specyfikacji z potwierdzeniem ich w formie wpisu dimennika budowy.
Przeprowadzenie wszystkich badaateriatéw i jakéci robot zwhzanych z monteem belek
nadpraowych naley do Wykonawcy.
Do obowihzkow Wykonawcy naley poréwnanie uzyskanych wynikdéw z wymaganiami zayvar w
niniejszej specyfikaciji.
Gdy jaka¢ zastosowanego materiatu lub wykonanej roboty budpliwosci, Inzynier maze podda
je kontrolnemu badaniu w petnym zakresie.
Wykonawca obowazany jest przedstawinspektorowi do akceptacji Aprobaty TechniczneplBl i
atesty materiatéw.
7. ODBIOR ROBOT
Odbiorowi podlegaj;
- jakaos¢ wbudowanych prefabrykatow,
- dlugas¢ oparcia na murach,
- wypoziomownie belek
Odbior kadego etapu powinien bBypotwierdzony wpisem do dziennika budowy. Odbicokahuje
Inspektor Nadzoru na podstawie zgtoszenia Wykonawcy
9.PODSTAWA PLATNGCI
Ogodlne zasady ptatém podano w czci ogolnej specyfikaciji wykonania i odbioru robaot.
10.PRZEPISY ZWAZANE
10.1. NORMY
10.1.1. PN-68/B-10020 Roboty murowe. Wymaganiadidoee przy odbiorze.
10.1.2. PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykte
10.1.3. PN-B-19701 Cement powszechnegghu
10.14.PN-EN 12839:2002 Prefabrykaty

SST - WYKONCZENIE SCIAN — TYNKI

1. WSTEP

1.1.PRZEDMIOT SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikadhtecznej ( SST )sswymagania dotyece
wykonania i odbioru rob6t zawzanych z adaptacpomieszcze

1.2.ZAKRES STOSOWANIA SST
Szczegdétowa specyfikacja techniczna stanowiczatik do specyfikacji technicznej wykonania i
odbioru rob6t — ag¢ ogolna jako dokument przetargowy i kontraktowyypzlecaniu i realizaciji
robét wymienionych w p.1.1.

1.3.ZAKRES ROBOT OBHTYCH SST
SST dotyczy robot mgjych na celu wykonanie i odbior rob6t tynkowych zxeinych z budow
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wymieniog w p.1.1.
1.4.0KRESLENIA PODSTAWOWE
Okrdlenia podstawowe przytio zgodnie z definicjami zawartymi w specyfikagchnicznej
wykonania i odbioru robét —g# ogodlna i odpowiednimi normami.
1.5.0GOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za ja&kavykonania roboét, bezpieckstwo wszelkich czynnigi na
budowie oraz za ich zgodié@ dokumentaajprojektows, SST i poleceniami inspektora nadzoru
inwestorskiego. Ogélne wymagania dofgezwykonania i odbioru rob6t podano w specyfikacii
technicznej wykonania i odbioru robét e&zogdlna.
2. MATERIALY | WYROBY
2.1. WYMAGANIA OGOLNE
Do robot tynkowych naley stosowa wyroby budowlane dopuszczone do powszechnegovstosa.
Zaprawy zwykte do wykonania tynkéw przygotowywanyehplacu budowy powinny odpowiada
wymaganiom PN-90/B-14501. Suche mieszanki tynkarpkzygotowane fabrycznie powinny
odpowiadé wymaganiom normy PN-B-10109:1998 lub aprobat teszmych.
Na opakowaniach materiatow przygotowanych fabryepawinien znajdowasi termin
przydatndci do stosowania.
3. SPRZAT
Roboty tynkowe powinny iywykonane przy #yciu sprztu przeznaczonego do wykonania
zamierzonych prac zgodnie z zasadami praktyki blaosy i wymaganiami producenta w przypadku
suchych mieszanek tynkarskich.
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w specyfikacji technicznej wykonania biodu robot —
cze$¢ ogdlna.
4.  TRANSPORT
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w specyfikacji technicznejangdania i odbioru robot
— Cxs$¢ 0golna. Sposob transportu i skladowania powingnzgodny z wymaganiami producenta.
Srodki transportu powinny léysprawne technicznie i i spetbisymagania techniczne w zakresie BHP
oraz przepisy o ruchu drogowym.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1.PODLOE POD TYNK
Ocere oraz naprawi przygotowanie podiea pod tynk naley przeprowadz&z uwzgkdnieniem
wymaga normy PN-70/B-10100. Podte pod tynk powinno kyréwna, néne i mocne, wystarczgo
stabilne, jednorodne, rGwnomiernie chtonne, zalite, szorstkie, suche, odpylone, wolne od
zanieczyszczei wykwitow, nie zamarznie, o temperaturze powsj +5° C.
Nadlewki i wystagce nierownéci podiaza naley skut lub zeszlifowd. Rysy, raki, kawerny i ubytki
podtaza naley naprawé zapravwg cementow lub specjalnymi masami naprawczymi,
odpowiadaicymi wymaganiom odpowiednich aprobat techniczny@hrudzenia powierzchni
smarami, olejami, bitumami, farbami nafjeusura¢, zmywapc odpowiednimi preparatami
odtluszczagcymi lub stosujc srodki mechaniczne, np. piaskowanie. Z pagitoalezy usuraé warstwe
pylaca oraz odpyk powierzchng.
5.2.WYKONANIE ROBOT TYNKOWYCH
Sposoby wykonania tynkéw zwyktych jedno- i wielos@vowych powinny b§ zgodne z danymi
okreslonymi w PN-70/B-10100.
Tolerancje wykonania powierzchni i kragzi tynkéw kategorii lll podano w porszej tabeli:

Kategoria| Odchylenia powierzchnil  Odchylenie Odchylenie Odchylenie
tynku tynku od ptaszczyznyi| powierzchnii powierzchnii | przecinagcych s¢
odchylenie krawdzi od krawedzi od krawedzi od | plaszczyzn odda
linii prostej kierunku kierunku przewidzianego w
pionowego poziomego dokumentacji
Kategoria | Nie wicksze nz 3 mm i w| Nie wigksze nk 2 | Nie wicksze nz 3 | Nie wigksze nk 3
1] liczbie nie wikszej nk 3 mmnalmi mmnalmi mmnalm
na calej dlugéci taty | ogétem nie wicej| ogotem nie wicej
kontrolnej niz 4 w niz 6 mm na cate
pomieszczeniach powierzchni
do3,5m ograniczonej
wysokasci oraz przegrodami
nie wigcej nz 6 w pionowymi
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pomieszczeniach (§ciany, belki, itp)

powyzej 3,5 m
WYSOKGCi

Wykonanie tynkow z suchych mieszanek tynkarskidygotowanych fabrycznie powinno
odpowiadé normie PN-B-10109 lub aprobat technicznych.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogodlne wymagania dotygze kontroli wykonania rob4t podano wegei ogolnej specyfikacii
wykonania i odbioru robot.
Sprawdzenie i kontrola jakoi wykonania rob6t tynkowych powinna obejmdwa
- kontrok zgodndci ich wykonania z dokumentacg uwzgkdnieniem zmian podanych w
dokumentacji powykonawczej,
- kontrok prawidtowdci przygotowania podity,
- kontrok Nie wigksze nk 3 mm i w liczbie nie wikszej ni 3 na catej diugixi taty kontrolnej
certyfikatéw i deklaracji zgodr$oi zastosowanych wyrobéw budowlanych;
- kontrok mrozoodpornéci tynkdéw zewrtrznych;
- kontrok przyczepnéci tynku do podiaa;
- kontrok grubaci tynku;
- kontrok wygladu i innych wi&ciwosci powierzchni tynku;
- kontrok wykonczenia tynkdw na nagach, stykach i przy szczelinach dylatacyjnych.
7. OBMIAR ROBOT
Ogolne wymagania dotygee obmiaru robét podano weszi ogélnej specyfikacji wykonania i
odbioru robot.
8. ODBIOR ROBOT
Ogdblne wymagania dotygze odbioru robét podano wezi ogélinej specyfikacji wykonania i odbioru
robot.
Odbidr tynkow naspuje po stwierdzeniu zgodéw ich wykonania z dokumentacj Zgodnadé
wykonania tynkow stwierdzaeha podstawie poréwnania wynikéw badantrolnych w
wymaganiami i tolerancjami podanymi w pkt 5. Tyrdupnien odby odebrany, jgeli wszystkie
wyniki bada kontrolnych g pozytywne. Protoko6t odbioru gotowych tynkéw poveinizawieré ocerg
wynikow bada, wykaz wad i usterek ze wskazaniemaiwosci ich usungcia oraz stwierdzenie
zgodndci lub niezgodnéci z zamowieniem.
po wykonaniu robot zanikgych i po zakaczeniu robét pokrywczych.
Podstaw odbioru robét tynkarskich stanawi
- dokumentacja projektowa i dziennik budowy;
- za&wiadczenia o jaki materiatow i wyrobow dostarczonych na budow
- protokéty odbioru rob6t zanikagych;
- protokéty odbioru materiatow i wyrobow;
- wyniki bada laboratoryjnych, jeeli byty zlecane.
9. PODSTAWA PLATNGSCI
Ogdlne zasady ptatdo podano w cgici ogoélnej specyfikacji wykonania i odbioru robét.
10PRZEPISY ZWAZANE
10.1.NORMY
10.1.1PN-B-10109 — Tynki i zaprawy budowlane. Suche nadaegitynkarskie.;
10.1.2PN-70/B-10100 — Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wyraaip i badania przy odbiorze
10.2. DOKUMENTY
Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane gttgddnolity: Dz.U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 z
pézn.zm);
Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowth ( Dz.U. z 2004 r., Nr 92, poz.881);
Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie zgamlijdz.U. z 2002r., Nr 166, poz. 1360 z
pézn.zm.)
Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budanyich, czs¢ B, zeszyt 1: Tynki, nr 388/2003,
wyd. ITB, Warszawa 2003 r.

SST - STOLARKA BUDOWLANA DRZWIOWA
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1.WSTEP
1.1.PRZEDMIOT SST
Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaghtécznej ( SST )sswymagania dotyege
wykonania i odbioru robét polegajych na zaktadaniu stolarki drzwiowej drewnianejaasnych z
adaptacj pomieszcze
1.2.ZAKRES STOSOWANIA SST
Szczegoblowa specyfikacja techniczna stanowiczalik do specyfikacji technicznej wykonania i
odbioru rob6t — ag¢ ogolna jako dokument przetargowy i kontraktowyypzlecaniu i realizaciji
robot wymienionych w p.1.1.
1.3.ZAKRES ROBOT OBHTYCH SST
SST dotyczy robot magych na celu wymianstolarki drzwiowej zwjzanych z budowwymieniory
wp.1l.1.
1.4.0KRESLENIA PODSTAWOWE
Okreslenia podstawowe przytio zgodnie z definicjami zawartymi w specyfikagchnicznej
wykonania i odbioru robot — & ogolna.
1.5.0GOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonania robo6t, bezpieckstwo wszelkich czynniei na
budowie oraz za ich zgodétoz dokumentagj projektows, SST i poleceniami inspektora nadzoru
inwestorskiego.
2.MATERIALY | WYROBY
2.1. WYMAGANIA OGOLNE
Wyroby zastosowane do wbudowania muisg zgodne z projektem budowlanym i posiada
wymagane dokumenty wynikaje z ustawy z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobaatidwlanych
(Dz.U. 2 2004 r., Nr 92, poz.881).
Kazdy materiat dostarczony na plac budowy powinienhpoei z jednegarodia. Stolarka drzwiowa
wewnmntrzlokalowa jednoskrzydtowa, drewniana petna; drdwsanitariatdw przeszklone z kratk
nawiewry, drzwi zewrtrzne iscianki drzwiowe ALU ciepte..Drzwi powinny ldywyposaone w
okucia (zamek, klamka z szyldem, samozamykacz)
Drzwi powinny s¢ lekko otwier& i zamyka&. Zamkngte skrzydta drzwiowe powinny dobrze
przyleg& do acieznicy. Skrzydta drzwiowe powinny Byodporne na zwichrowanie.
3. SPRET
Roboty mog by¢ wykonane przy gyciu sprztu przeznaczonego do tego typu robot. Ogélne
wymagania dotycce sprztu podano w specyfikacji technicznej wykonania biodu robot — czsé
ogollna.
4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotysgee transportu podano w specyfikacji technicznejengdnia i odbioru robot
— cz$¢ ogolna. Kada partia wyrobdw przewidziana do wysyiki powinaviera wszystkie elementy
przewidziane norm Okucia nie zamontowane do wyrobu przechowysansportowaw odrebnych
opakowaniach. Elementy do transportu sateabezpieczyprzez odpowiednie opakowanie. Elementy
mog by¢ przewaone dowolnymirodkami transportu gwarantigiymi zabezpieczenie przed
uszkodzeniem, przeswiem lub utrat stateczngci.
5.WYKONANIE ROBOT
5.1. WYMAGANIA OGOLNE
Ogdlne wymagania dotygze wykonania rob6t podano w specyfikacji technigangonania i
odbioru rob6t — a&¢ ogolna. Monta stolarki drzwiowej naley wykona zgodnie z instrukej
producenta.
5.2.ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
Przed przysipieniem do wykonania robét nalewykona: roboty przygotowawcze zgodnie z
projektem budowlanym. Przed przysieniem do osadzenia stolarki nglesprawdzé doktadnaé
wykonania éciezy. W przypadku stwierdzenia rozbmeosci ustalé projektu ze stanem faktycznym
nalezy wstrzyma wykonywanie robot przygotowawczych i powiadéroitym fakcie autora projektu
i inspektora nadzoru. Zgeaha wznowienie robot wydaje inspektor nadzoru irterskiego po
przedta@eniu przez Wykonawgopinii projektanta dotyezxej sposobu prowadzenia robot i
ewentualnych zmian oraz okteniu skutkéw finansowych wynikagych z zaistniatych zmian.
5.3.ZASADY WYKONYWANIA ROBOT
Stolark; drzwiowa nalezy mocow& w punktach rozmieszczonych Wotezu zgodnie z instrukaj
producenta. Ustawienigcieznicy nalery sprawdzt w pionie i w poziomie nagpnie naley mocowa
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za pomog kotew lub hakéw osadzonych w murze, albo przyhiia klockow drewnianych
osadzonych uprzednio vé@ezu. Odlegtd¢ migdzy punktami mocowaniasoieznicy nie powinny by
wieksze nk 75cm, a maksymalne odleg§éd od naray oscieznicy —nie wiksze nk 30cm. Szczeliny
powstate pomidzy Gscieznica i osciezem po osadzeniuscieznicy nalery wypetnic na obwodzie
materiatem izolacyjnym, dopuszczonym do wykonywde@o rodzaju robét odpornym lub
zabezpieczonym przed koradjiologiczr.
5.4.KONTROLA JAKGSCI ROBOT
Ogodlne wymagania dotygee kontroli wykonania robot podano weéei ogolnej specyfikacii
wykonania i odbioru robot.
Sprawdzenie i kontrola w czasie wykonywania rolgi ich zakéczeniu powinna obejmowa
sprawdzenie zgoddoi wykonanych rob6t z dokumentagcjv tym:
- kontrok przygotowania €riezy;
- kontrok jakasci zastosowanych materiatéw;
- kontrok zachowanie wymageaechnologicznych systemowych producenta stolarki;
- sprawdzenie dziatania skrzydet i elementow rucydmoki€ oraz ich funkcjonowania;
- sprawdzenie prawidtowoi zamontowania i uszczelnienia.
6.0DBIOR ROBOT
Ogolne wymagania dotygee odbioru robét podano wgzi ogolnej specyfikacji wykonania i
odbioru robot.
Zamontowanie i uszczelnienie stolarki uznagezsi wykonane zgodnie z dokumentgajojektowva,
niniejsz SST i wymaganiami inspektora nadzoru inwestorskiggeli wszystkie badania podane w
SST daty wynik pozytywny.
7.PRZEPISY ZWAZANE
7.1. INNE DOKUMENTY
7.2. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane gttgdnolity: Dz.U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 z
pézn.zm);
7.3. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowth (Dz.U. z 2004 r., Nr 92, poz.881);
7.4. Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie zgamiiiDz.U. z 2002 r., Nr 166, poz. 1360 z
pézn.zm.)

SST — INSTALOWANIE OKIEN Z TWORZYWA SZTUCZNEGO

1.WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SST
Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaghtécznej ( SST )sswymagania dotyee wykonania
i odbioru robo6t polegagych na zaktadaniu stolarki okiennej z tworzywaiszhego zwizanych z
adaptacj pomieszcze
1.2. ZAKRES STOSOWANIA SST
Szczegolowa specyfikacja techniczna stanowiczalik do specyfikacji technicznej wykonania i odbio
robot — czs¢ ogolna jako dokument przetargowy i kontraktowyyprlecaniu i realizacji robot
wymienionych w p.1.1.
1.3. ZAKRES ROBOT OBETYCH SST
SST dotyczy robo6t magych na celu wymianstolarki okiennej na PCV zazanych z budow
wymieniora w p.1.1.
1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE
Okreslenia podstawowe przyio zgodnie z definicjami zawartymi w specyfikagchnicznej wykonania i
odbioru rob6t — ag¢ ogolna.
1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonania robot, bezpieazstwo wszelkich czynnigi
na budowie oraz za ich zgodda@ dokumentagj projektows, SST i poleceniami inspektora
nadzoru inwestorskiego.
2. MATERIALY | WYROBY
2.1. WYMAGANIA OGOLNE
Wyroby zastosowane do wbudowania muisge zgodne z projektem budowlanym i posiada
wymagane dokumenty wynikaje z ustawy z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobagtidwlanych
(Dz.U. 2 2004 r., Nr 92, poz.881).
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Okna z PCV, jednoramowe z szythermofloat w kolorze przyciemnionym o wspétczyani
przenikania ciepta U max. 1,1 W/m2K. Okna powingy tvyposaone w okucia obwiedniowe,
mozliwo$é regulowanego wychylenia. Maksymalna Infiltracjavietrza w granicach 0,5-1,0°m
hdaP&® . Izolacja akustyczna minimum 30 dB. Wymiary okielery zweryfikowa: poprzez
pomiar z natury.
3. SPRZT
Roboty mog by¢ wykonane przy gyciu sprztu przeznaczonego do tego typu robét. Ogdine
wymagania dotycgce sprztu podano w specyfikacji technicznej wykonaniabiodu robot — czs¢
ogolna.
4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotysgee transportu podano w specyfikacji technicznejeongdnia i odbioru robot
— cxs$¢ ogolna. Kada partia wyrobow przewidziana do wysyiki powin@aviera wszystkie elementy
przewidziane norm Okucia nie zamontowane do wyrobu przechowyimeansportowé w odrebnych
opakowaniach. Elementy do transportu mateabezpieczyprzez odpowiednie opakowanie. Elementy
mo by¢ przewaone dowolnymgrodkami transportu gwarantgymi zabezpieczenie przed
uszkodzeniem, przesweiem lub utrad stateczngci.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. WYMAGANIA OGOLNE
Ogolne wymagania dotyrze wykonania robo6t podano w specyfikacji techni¢angonania i
odbioru robot — og¢ ogodlna. Monta stolarki okiennej naley wykona zgodnie z instrukej
producenta.
5.2. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
Przed przyspieniem do wykonania robét nalewykona roboty przygotowawcze zgodnie z
projektem budowlanym. Przed przysieniem do osadzenia stolarki nglesprawdzt doktadnagé
wykonania éciezy. W przypadku stwierdzenia rozbhresci ustalé projektu ze stanem faktycznym
nalezy wstrzyma wykonywanie robot przygotowawczych i powiadéroitym fakcie autora projektu
i inspektora nadzoru. Zgeada wznowienie robot wydaje inspektor hadzoru irteresgiego po
przedta@eniu przez Wykonawgopinii projektanta dotyexej sposobu prowadzenia robot i
ewentualnych zmian oraz okteniu skutkdw finansowych wynikagych z zaistniatych zmian.
5.3. ZASADY WYKONYWANIA ROBOT
Stolark okienry nalezy mocowa w punktach rozmieszczonych wotezu zgodnie z instrukgj
producenta. Ustawienie okna nalesprawdzt w pionie i w poziomie. Dopuszczalne odchylenie od
pionu powinno by mniejsze ni 1 mm na 1 m wysokai okna, nie wécej niz 3 mm. Raénice
wymiaréw po przeitnych nie powinny b§ wieksze od:
- 2 mm przy dtugéci przelytnej do 1 m,
-3 mm przy diugeci przekytnej do 2 m,
- 4 mm przy dlugéci przekatnej powyzej 2 m.
Zamocowane okno najeuszczelni pod wzgédem termicznym materiatem izolacyjnym
dopuszczonym do stosowania do tego celu odpovwgenobad techniczi ITB. Osadzone okno po
zamontowaniu nai oczysci¢ w miejscach przylegania skrzydet i doktadnie zamik®@sadzenie
parapetéw nalg wykona po osadzeniu i uszczelnieniu okna ze szczegoélwraceniem uwagi na
prawidtowe padczenie w miejscu mocowania z raiwkna zgodnie z zaleceniami producenta okien.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogodlne wymagania dotygee kontroli wykonania robét podano weéei ogoélnej specyfikacii
wykonania i odbioru robot.
Sprawdzenie i kontrola w czasie wykonywania rolya ich zakéczeniu powinna obejmowa
sprawdzenie zgodioi wykonanych robét z dokumentagcjv tym:
- kontrok przygotowania &iezy;
- kontrok jakosci zastosowanych materiatow;
- kontrok zachowanie wymagaechnologicznych systemowych producenta stolarki;
- sprawdzenie dziatania skrzydet i elementow rugyedmokut oraz ich funkcjonowania;
- sprawdzenie prawidtovgoi zamontowania i uszczelnienia.
7. ODBIOR ROBOT
Ogodlne wymagania dotygeze odbioru robét podano wgzi ogolnej specyfikacji wykonania i
odbioru robdét.
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Zamontowanie i uszczelnienie stolarki uznagezsi wykonane zgodnie z dokumengacj

projektow, niniejsz SST i wymaganiami inspektora nadzoru inwestorskiggeli wszystkie

badania podane w SST daly wynik pozytywny.

8. PRZEPISY ZWAZANE
8.1. INNE DOKUMENTY

8.1.1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane gttgddnolity: Dz.U. z 2003 r. Nr 207,
poz. 2016 z pin.zm);

8.1.2. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach bu@owth (Dz.U. z 2004 r., Nr 92,
poz.881);

8.1.3. Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie zgamliipz.U. z 2002 r., Nr 166, poz.
1360 z pén.zm.)

SST - WYKONCZENIE SCIAN — ROBOTY MALARSKIE

1.WSTEP
1.1.PRZEDMIOT SST
Przedmiotem niniejszej szczegoétowej specyfikadhtecznej ( SST )sswymagania dotyece
wykonania i odbioru rob6t z adaptagiomieszcze
1.2.ZAKRES STOSOWANIA SST
Szczegobtowa specyfikacja techniczna stanowiczalik do specyfikacji technicznej wykonania i
odbioru rob6t — a&¢ ogolna jako dokument przetargowy i kontraktowyyprlecaniu i realizacji robét
wymienionych w p.1.1.
1.3.ZAKRES ROBOT OBHTYCH SST
SST dotyczy robot magych na celu wykonanie i odbior robot wylazeniowych obejmagych
wykonanie powtok malarskich zeanych z budowwymieniora w p.1.1.
1.4.0KRESLENIA PODSTAWOWE
Okreslenia podstawowe przgto zgodnie z definicjami zawartymi w specyfikagchnicznej
wykonania i odbioru robot — ¢ ogolna i odpowiednimi normami.
Podlaze malarskie — powierzchnia surowa, zagruntowanavddadzona, na ktérej ma byykonana
powtoka malarska;
Powloka malarska — stwardniata warstwa farby, kakieb emalii nataona i rozprowadzona na
poditazu, decydujca o widciwosciach wytkowych i wyghdzie powierzchni malowanej;
1.5.0GOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkavykonania robot, bezpieazstwo wszelkich czynriei na
budowie oraz za ich zgodétoz dokumentagj projektows, SST i poleceniami inspektora nadzoru
inwestorskiego. Ogoélne wymagania doty@z wykonania i odbioru rob6t podano w specyfikacii
technicznej wykonania i odbioru robot <& ogolna.
2.MATERIALY
2.1.WYMAGANIA OGOLNE
Materiaty do malowania wtrz budynku powinny odpowiadavymaganiom norm lub odpowiednich
aprobat technicznych.
Kazda partia materiatu powinna dylostarczona na budew kopg certyfikatu lub deklaracji
zgodndci. Kolorystylke scian naley uzgodné z Zamawiajgcym.
3.SPRZET
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w specyfikacji technicznej wykonania biodu robot —
cze$¢ ogolna.
4 TRANSPORT
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w specyfikacji technicznejangdania i odbioru robot
— cz&$¢ 0golna. Sposab transportu i skladowania powingnzgodny z wymaganiami producenta.
Srodki transportu powinny léysprawne technicznie i i spetbiaymagania techniczne w zakresie BHP
oraz przepisy o ruchu drogowym.
5.WYKONANIE ROBOT
5.1.PODLOZA POD MALOWANIE
Wymagania dotycce podiay betonowych:
- podiaze betonowe powinno Byczyste, odpylone, wolne od zanieczys#cizetarych powtok,
bez rakdow, pknie¢ i ubytkdw;
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- wystapce lub widoczne elementy metalowe powinng bgungte lub zabezpieczone farb
antykorozyjm,

- ewentualne ubytki i nieréwrdoi nalezy naprawé zaprave cementow lub specjalnymi masami
naprawczymi.

Wymaganla dotyce podtay z tynkdw zwyktych i pocienionych:
podiaze z tynku nowego niemalowanego powinng byyste, odpylone, wolne od
zanieczyszczei starych powtok, bez rakdéwegkniec i ubytkow;

- podtaze uprzednio malowane powinnodgyczyszczone ze starej farby i wszelkich wykwitow
oraz odkurzone i umyte wappo umyciu powierzchnia tynkdéw nie powinna wykazgw
sladow starej farby ani pytu po starej powtoce nekas;;

- wystapce lub widoczne elementy metalowe powinng bgungte lub zabezpieczone farb
antykorozyjm,

- ewentualne ubytki i nieréwroi nalezy naprawé zaprave cementow lub specjalnymi masami
naprawczymi.

Wymagania dotycice podiay z piyt gipsowo-kartonowych:

- podiaze z ptyt powinno by odkurzone, bez plam tluszczu i oczyszczone zejdtaby;

- wkrety mocupce i styki ptyt powinny by zaszpachlowane, a uszkodzone fragmenty ptyt
naprawione masszpachlow;

Wymagania dotycce podiay elementéw metalowych:

- elementy metalowe powinny byczyszczone z pozostééd zaprawy, gipsu, rdzy i plam
tluszczu.

5.2.WYKONANIE ROBOT MALARSKICH
Roboty malarskie nie powinnydgrowadzone:

- podczas opadow atmosferycznych ( w przypadku ro&étetrznych);

- wtemperaturze pogj + 5 C, w cahgu doby nie powinien nagii¢ spadek temperatury
ponizej @ C;

- W 0(t)emperaturze powrgj + 28 C, przy czym temperatura podéonie powinna bywyzsza ni
20°C.

Roboty malarskie mama rozpocag, jezeli wilgotnas¢ podtazy mineralnych jest nie wksza ni:

- przy malowaniu farbami dyspersyjnymi — 4% masy;

- przy malowaniu farbamiywicznymi rozpuszczalnikowymi — 3% masy;

- przy malowaniu farbami na spoiwach mineralno-orgamych — 4% masy;

- przy malowaniu farbami na spoiwach mineralnych —r6é&sy.

Prace malarskie na podlich stalowych prowadznalery przy wilgotngci wzglednej powietrza

nie wigkszej nz 89%.

W pomieszczeniach zamkitych przy pracach malarskich najezapewné odpowiedn

wentylacg.

Roboty malarskie na zewtnz budynku nalgy prowadzé zgodnie z instrukejproducenta farby.

Roboty malarskie wewatrz budynku mana rozpocaé po oczyszczeniu i przygotowaniu poziho

Pierwsze malowanie powinno bwykonane po catkowitym uk@zeniu robét instalacyjnych z

wyjatkiem zat@enia uradzen sanitarnych oraz armaturgwietleniowej; wykonaniu podiy pod

wyktadziny podtogowe, catkowitym dopasowaniem i egulowaniem stolarki.

Drugie malowanie mma wykon& po wykonaniu biatego monta i utozeniu posadzek ( z

wyjatkiem wykfadzin dywanowych i z tworzyw sztucznych )

Elementy, ktére w czasie prowadzenia robot malahskiog ulec uszkodzeniu lub zabrudzeniu

nalezy zabezpieczyi ostonk.

Prace malarskie natg prowadzé zgodnie z instrukgjproducenta farb.

Wymagania w stosunku do powtok malarskich z farkpgrsyjnych:

- niezmywalne przy stosowanivodkéw mypcych i dezynfekujcych;

- odporne na tarcie na sucho i na szorowanie orageraulgadi;

jednolitej barwy, rownomierne, bez smug, plam, prgdw podiaza, zgodne z wzorcem
producenta i projektem technicznym;

- bez uszkodzei $ladow mdzla;

- bez zluszczie odstawania od podia oraz widocznychytzen i poprawek.

Wymagania w stosunku do powtok malarskich z farbazpuszczalnikowych spoiwach
zywicznych:

- odporne na zmywanie przy stosowasriodkow mypcych i dezynfekujcych;
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odporne na tarcie na sucho i na szorowanie;
jednolitej barwy, rownomierne, bez smug, plam, pregw podiaza, zgodne z wzorcem
producenta i projektem technicznym;
- bez uszkodzei sladow gdzla;
- dopuszcza gichropowaté¢ powtoki odpowiadajca rodzajowi faktury podiza.
Wymagania w stosunku do powtok malarskich z lakien@d spoiwactiywicznych:
- odporne na zmywanie przy stosowasniodkow mypcych;
- odporne na zarysowanie i wycieranie;
- jednolitej barwy w odcieniu i potysku, zgodne z wz@m producenta i projektem technicznym;
- bez uszkodzg sladow gdzla, gcherzy, zmarszcte
- dobre przyleganie do pocia.
6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogodlne wymagania dotygze kontroli wykonania rob4t podano wegei ogolnej specyfikacii
wykonania i odbioru robét.
Sprawdzenie i kontrola jakoi wykonania robot malarskich powinna obejméwa
- kontrok zgodndci i jakosci materiatdw oraz wykonania robét z dokumentacywzgkdnieniem
zmian podanych w dokumentacji powykonawczej;
- kontrok prawidtowdci przygotowania podty na podstawie badamigdzyoperacyjnych,
- kontrok certyfikatow i deklaracji zgodioi zastosowanych wyrobéw budowlanych, termin
przydatndci do wycia, wyghd zewretrzny farby w kadym opakowaniu;
- kontrok dopuszczalnych odchyle
7.0BMIAR ROBOT
Ogodlne wymagania dotygze obmiaru robét podano wesei ogdlnej specyfikaciji wykonania i
odbioru robdét.
9. ODBIOR ROBOT
Ogolne wymagania dotygee odbioru robét podano wgzi ogolnej specyfikacji wykonania i odbioru
robot.
Odbior powtok malarskich nagiuje po stwierdzeniu zgodém ich wykonania z dokumentag]
Zgodnd¢ wykonania stwierdza sina podstawie poréwnania wynikow badantrolnych w
wymaganiami i tolerancjami podanymi w pkt 5. Povitgtalarskie powinny zostzodebrane, jeeli
wszystkie wyniki bad@ kontrolnych g pozytywne. Protokdt odbioru gotowych powtok makick
powinien zawier&ocery wynikéw bada, wykaz wad i usterek ze wskazaniemaivosci ich
usungcia oraz stwierdzenie zgodiwd lub niezgodnéci z zaméwieniem.
Podstaw odbioru rob6t stanowi
- dokumentacja projektowa i dziennik budowy;
- z&wiadczenia o jaki materiatow i wyrobow dostarczonych na budow
- protokéty odbioru rob6t zanikagych;
- protokoty odbioru materiatéw i wyrobdw;
- wyniki bada laboratoryjnych, jeeli byty zlecane.
10. PODSTAWA PLATNGSCI
Ogodlne zasady ptatdo podano w cgci ogélnej specyfikacji wykonania i odbioru robét.
11. PRZEPISY ZWAZANE
11.1. NORMY
11.1.1. PN-C 81914:2002 - Farby dyspersyjne do malowanigraudynkow.;
10.2. DOKUMENTY
10.2.1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawdowlane ( tekst jednolity: Dz.U. z 2003 r. Ni720
poz. 2016 z pHzm);
11.1.2. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach buadowth ( Dz.U. z 2004 r., Nr 92,
poz.881);
11.1.3Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie zgamilidz.U. z 2002r., Nr 166, poz. 1360 z
p&zn.zm.)
11.1.4.  Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budmwich, czs¢ B, zeszyt 4: Powtoki
11.1.5. malarskie zewgtrzne i wewrtrzne , nr 387/2003, wyd. ITB, Warszawa 2003 r.
Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budawd-montaowych. Czé¢ | - Roboty
ogolnobudowlane. MBIPMB i ITB, Warszawa 1977, wild.
- PN-69/B-10260 - I1zolacje bitumiczne. Wymaganimdania przy odbiorze, oraz wytyczne i
instrukcje:
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- Wytyczne wykonania izolacji bitumicznych zabezi@acych nadziemne i podziemne
czesci budowli przed wilgoa | woda. ITB, Warszawa 1970,

- Wytyczne stosowania styropianu w budownictwieB |Warszawa 1972,

- Wytyczne stosowania folii polietylenowej szergkiebudownictwie. ITB, Warszawa 1974

- Wytyczne wykonania robét budowlano-margerych w okresie zimowym przy temp. do -15
st.C. Zeszyt |. Roboty izolacyjne i pokrywcze ITWarszawa 1973,

- Wytyczne wykonania robot izolacyjnych mesathtryskovs. COB-RPI Budowlane,
Katowice 1974,

- Instrukcje stosowania w budownictwie kitéw trwalastycznych jednosktadnikowych
POLKIT i OLKIT, ITB. Warszawa 1979,

- Instrukcja stosowaniadan dylatacyjnych z polichlorku winylu. ITB, WarszaW873,

- Swiadectwo ITB nr 35 1/75. Powloki izolacyjne z d&farych emulsji kationowych i

lateksow butadieno-styrenowych wykonywane metoatryskov,
- Swiadectwo ITB nr 35 /19. Plyty gihiowe porowate o podwgzonej odporni na
dziatanie grzybéw domowych

SST - ROBOTY ZWIAZANE Z WYKLADANIEM PODLOG | SCIAN

1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT SST
Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaghtécznej ( SST )sswymagania dotyee
wykonania i odbioru robét zwkanych z adaptacpomieszcze
1.2. ZAKRES STOSOWANIA SST
Szczegdbtowa specyfikacja techniczna stanowiczatik do specyfikacji technicznej wykonania i
odbioru robot — og¢ ogodlna jako dokument przetargowy i kontraktowyprlecaniu i realizacji robét
wymienionych w p.1.1.
1.3. ZAKRES ROBOT OBETYCH SST
SST dotyczy robo6t magych na celu wykonanie i odbior robét wylazeniowych obejmuagych
oktadziny posadzki i wyktadziny z ptytek ceramiczhyzwizanych z budowwymieniora w p.1.1.
1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE
Okreslenia podstawowe przytio zgodnie z definicjami zawartymi w specyfikagchnicznej
wykonania i odbioru robét — e& ogodlna i odpowiednimi normami.
1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkavykonania robot, bezpieazstwo wszelkich czynriei na
budowie oraz za ich zgodfioz dokumentagj projektowa, SST i poleceniami inspektora nadzoru
inwestorskiego. Ogdlne wymagania dotyoz wykonania i odbioru rob6t podano w specyfikacii
technicznej wykonania i odbioru robot <& ogolna.
2. MATERIALY | WYROBY
2.1. WYMAGANIA OGOLNE
Kompozycje klejce powinny odpowiadawymaganiom norm PN-EN 12004:2002 lub
odpowiednich aprobat technicznych. Ptytki powiniipowiad& odpowiednim normom ( PN-EN
159:1996, PN-EN 176:1996, PN-EN 177:1997, PN-EN 1988, PN-ISO 13006:2001) lub
odpowiednim aprobatom technicznym
Kazda partia materiatu powinna dgostarczona na budewe kopg certyfikatu lub deklaracji
zgodndci.
3. SPRZT
Do wykonania robot oktadzinowych i wyktadzinowycaley stosowa:
- szczotki o sztywnym wiosiu lub druciane do czyspmiagodiaa;
- szpachle lub packi metalowe lub z tworzywa sztugane
- narzdzia lub uradzenia do cicia ptytek;
- packi zbkowane stalowe lub z tworzywa sztucznego o wy&tkabkow 6-12 mm do
rozprowadzania kompozycji kigjych;
- faty do sprawdzania rowsia powierzchni;
- poziomice;
- wktadki dystansowe;
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- mieszadta koszyczkowe do przygotowania kompozyejakych;

- gabki do mycia i czyszczenia oktadziny i wyktadziny;

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w specyfikacji technicznej wykonania biodu robot —
cze$¢ ogolna.

. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w specyfikacji technicznejandnia i odbioru robét

— cz&$¢ 0ogolna. Sposob transportu i skladowania powingnzgodny z wymaganiami producenta.
Srodki transportu powinny léysprawne technicznie i i spetbiwymagania techniczne w zakresie BHP
oraz przepisy o ruchu drogowym.

. WYKONANIE ROBOT

5.1. PODKLADY | PODLOZA POD OKLADZINE | WYKLADZIN E

Podtaze betonowe powinno Byczyste, odpylone, wolne od zanieczys#czstarych powtok, bez

rakow, eknie¢ i ubytkdw. Podlae nascianach z elementéw drobnowymiarowych ngleykona z

tynku dwuwarstwowego zatartego na ostro z zapramyentowej lub cementowo-wapiennego marki

M4-M7. W zakresie wykonania kragzi i powierzchni powinien on spetgi@astpujace wymagania:

- powierzchnia czysta, niepya, bez ubytkow i ttustych plam, oczyszczona zeyskapowtok
malarskich;

- odchylenie powierzchni tynku od ptaszczyzny oraehytenie krawdzi od linii prostej, mierzone
tata kontrolm o diugaci 2 m, nie mae przekracza3 mm przy liczbie odchytek nie wkszych ni
3 na dlugéci faty;

- odchylnie powierzchni tynku od kierunku pionowedge maze by wieksze nk 4 mm na
wysokasci kondygnacii;

- odchylenie powierzchni od kierunku poziomego niezenby¢ wieksze nk 2 mm na 1 m.

Ewentualne ubytki i nierowrici nalezy naprawé zaprava cementow lub specjalnymi masami

naprawczymi.

Nie dopuszcza siwykonania oktadzin ceramicznych mocowanych na kaeypjach klegcych, na

podtazach:

- pokrytych starymi powlokami malarskimi;

-z zaprawy cementowej, cementowo-wapiennej matiszaj nz M4,

-z zaprawy wapiennej i gipsowej oraz gtadziach h migkonanych.

Przed przysipieniem do robét okladzinowych powinnydgakaczone:
wszystkie roboty budowlane, z vagkiem malowanigcian;

- podtogi z materiatébw mineralnych ggznie z cokolikiem;

- roboty instalacyjne, wodno-kanalizacyjne, centrginegrzewania z przeprowadzeniem
cisnieniowych prob wodnych, instalacje elektryczne bremntau osprztu;

- wszystkie bruzdy, kanaly i przebicia naprawioneykahczone tynkiem lub masami naprawczymi.

Roboty oktadzinowe powinny Bywykonywane przy temperaturze nigsiej nz + 5 C w chgu calej

doby.

Podtaza pod wyktadziny ceramiczne mwstanowd beton lub zaprawa cementowa. Podkiady z

zaprawy cementowej powinny ndigvytrzymaita¢ nasciskanie min. 12 MPa, a na zginanie 3 MPa.

Powierzchnia podkiadu powinnadgyatarta na ostro, bez rakdwekpiec i ubytkdw. Dozwolone

odchylenie powierzchni podktadu od ptaszczyzny,omwadlnym miejscu podktadu, nie me

przekracz& 5 mm na catej diudai taty kontrolnej o dtugéci 2 m. W podktadzie naky wykoné,

zgodnie z projektem, spadki i szczeliny dylatacyjenstrukcyjne i przeciwskurczowe.

Na zewntrz budynku powierzchnia zdylatowanych pdl nie pavé by wicksza od 10 m, przy

maksymalnej dtugixi boku 3,5 m. Wewstrz budynku pola dylatacyjne powinny rhigymiary nie

wieksze nk 5 x 6 m. Dylatacje powinny Bywykonane w miejscach dylatacji budynku, wokot

fundamentédw maszyn, stupow konstrukcyjnych, stykorgmi rodzajami wyktadzin.

5.2. WYKONANIE OKLADZIN | WYKLADZIN

Plytki przed przyklejeniem natg posegregowawedtug wymiaréw, gatunkdw i odcieni. Kompozycj

klejaca nalezry rozprowadzi pac zabkowary ustawion pod kitem okoto 58 .Kompozycja powinna

by¢ natazona réwnomiernie i pokrywiacal powierzchng podiaza pozwalajca na wykonanie

oktadziny w cagu okoto 15 minut. W celu dokladnego umocowanidlplyotrzymania oczekiwanej

szerokdci spoiny naley stosowa wktadki dystansowe. Po zazaniu zaprawy klejcej naley usuré

wkiadki dystansowe i wypet@ispoiny zaprawdo fugowania.
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10.

W wyktadzinie naley wykona dylatacje w miejscach dylatacji podkiadu, a saoyelvypetnic mas,
dylatacyjm lub zastosowaspecjalne wktadki. Masa dylatacyjna i wkiadki dgayjne powinny mié
aktualry aprobat technicza.

Odchylenie krawdzi oktadziny od kierunku poziomego i pionoweg@ypuzyciu taty o dlugéci 2 m
nie powinno przekracze2 mm na dtugéci 2 m. Odchylenie powierzchni od ptaszczyzny rogvpno
by¢ wicksze od 2 mm na calej diugn taty. Przebieg i wypetnienie spoin sprawdzongi@mnic i
pionem nie powinno przekraazd mm. Grubé¢ warstwy kompozycji klejcej pod plytlk nie powinna
przekracza wartasci okreslonej w instrukcji producenta.

Odchylenie powierzchni wyktadziny od ptaszczyzng powinno by wigksze od 3 mm na catej
diugdici faty. Przebieg i wypetnienie spoin sprawdzorig ke powinno przekraczal mm. Grubéé
warstwy kompozycji klejcej pod ptytla nie powinna przekraczavartasci okreslonej w instrukcji
producenta.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogodlne wymagania dotyaee kontroli wykonania robot podano weéei ogolnej specyfikacii
wykonania i odbioru robot.
Sprawdzenie i kontrola jakoi wykonania oktadzin i wyktadzin powinna obejmaiwva
- kontrok zgodndci ich wykonania z dokumentacy uwzgkdnieniem zmian podanych w
dokumentacji powykonawczej, w tym wieloi kierunek spadkdéw, miejsca osadzenia wpustow
itp.;
- kontrok prawidtowaci przygotowania podiy na podstawie badéamiedzyoperacyjnych,
- kontrok certyfikatow i deklaracji zgodroi zastosowanych wyrobow budowlanych;
- kontrok przyczepnéci oktadziny i wyktadziny do podim;
- kontrok dopuszczalnych odchyle
OBMIAR ROBOT
Ogolne wymagania dotysgee obmiaru robét podano weszi ogélnej specyfikaciji wykonania i
odbioru robdét.
ODBIOR ROBOT
Ogolne wymagania dotygee odbioru robét podano wgzi ogolnej specyfikacji wykonania i odbioru
robot.
Odbidr oktadzin i wyktadzin nagpuje po stwierdzeniu zgodéw ich wykonania z dokumentag]
Zgodnd¢ wykonania stwierdzasina podstawie poréwnania wynikow badantrolnych w
wymaganiami i tolerancjami podanymi w pkt 5. Oklimyz wyktadziny powinny zostaodebrane,
jezeli wszystkie wyniki bad@akontrolnych g pozytywne. Protokét odbioru gotowych wyktadzin i
oktadzin powinien zawietaocery wynikow bada, wykaz wad i usterek ze wskazaniemziwosci
ich usungcia oraz stwierdzenie zgodsm lub niezgodnéci z zamowieniem.
Podstaw odbioru robot stanowi
- dokumentacja projektowa i dziennik budowy;
- za&wiadczenia o jakéci materiatow i wyrobow dostarczonych na budow
- protokéty odbioru rob6t zanikagych;
- protokéty odbioru materiatow i wyrobow;
- wyniki bada laboratoryjnych, jeeli byly zlecane.
PODSTAWA PLATNGSCI
Ogodlne zasady ptatdo podano w cgci ogélinej specyfikacji wykonania i odbioru robét.
PRZEPISY ZWAZANE
10.1. NORMY
10.1.1. PN-EN 159:1996 — Ptytki i ptyty ceramiczne prasowaa sucho o nagiliwosci wodnej
E>10%. Grupa B Ill;
10.1.2. PN-EN 176:1996 — Ptytki i ptyty ceramiczne prasoea@a sucho o matej nakliwosci
wodnej E<3%. Grupa B |.;
10.1.3. PN-EN 177:1997 — Ptytki i ptyty ceramiczne prasowaa sucho o nagiliwosci wodnej
3%<E<6%. Grupa B lla.;
10.1.4. PN-EN 178:1998 — Piytki i ptyty ceramiczne prasoea@a sucho o nagiliwosci wodnej
6%<E<10%. Grupa B llb.;
10.2. DOKUMENTY
10.2.1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane gttgdnolity: Dz.U. z 2003 r. Nr 207,
poz. 2016 z pén.zm);
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10.2.2. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budoyth ( Dz.U. z 2004 r., Nr 92,
poz.881);

10.2.3. Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie zgaifdz.U. z 2002r., Nr 166, poz.
1360 z pén.zm.)

10.2.4. Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budamyich, czs¢ B, zeszyt 5: Oktadziny
i wyktadziny z ptytek ceramicznych, nr 397/2004,dwyTB, Warszawa 2004

SST —$CIANKI Z PLYT GIPSOWO KARTONOWYCH NA RUSZCIE METALO  WYM
1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikadghtecznej ( SST )sswymagania dotyece
wykonania i odbioru robét zwkanych z adaptacpomieszcze
1.2. ZAKRES STOSOWANIA SST
Szczegdbtowa specyfikacja techniczna stanowiczatik do specyfikacji technicznej wykonania i
odbioru rob6t — ag¢ ogolna jako dokument przetargowy i kontraktowyyprlecaniu i realizacji roboét
wymienionych w p.1.1.
1.3.ZAKRES ROBOT OBETYCH SST
SST dotyczy robot magych na celu wykonanie i odbior robot wylazeniowych obejmagych
wykonaniescianek z ptyt gipsowo-kartonowych zwganych z budowwymieniors w p.1.1.
1.4.0KRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podstawowe przyto zgodnie z definicjami zawartymi w specyfikagchnicznej
wykonania i odbioru robot — ¢ ogolna i odpowiednimi normami.
Scianka dziatowa-wewirzna przegroda ograniczaap pomieszczenie o matej grébbi 0 malym
cigzarze, rozdzielaca pomieszczenia, spetriap gidwnie funkcje przegrody wzrokowej i
przeciwdwickowej.
Ruszt- ustréj konstrukcyjny sktaday sk z przenikajcych s¢ belek drewnianych lub metalowych.
1.5.0GOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonania robo6t, bezpieckstwo wszelkich czynniei na
budowie oraz za ich zgodétoz dokumentagj projektows, SST i poleceniami inspektora nadzoru
inwestorskiego. Ogodlne wymagania dotya@z wykonania i odbioru rob6t podano w specyfikacii
technicznej wykonania i odbioru robét <&& ogdlna.
2. MATERIALY
2.1. WYMAGANIA OGOLNE
Materiaty do wydzielania pomieszazemnetrz budynku powinny odpowiadavymaganiom norm lub
odpowiednich aprobat technicznych.
Kazda partia materiatu powinna dyostarczona na budew kopg certyfikatu lub deklaracji
zgodndci.
Dla zachowania estetycznego waajll ptyt naley przestrzeganasgpujacych wymaga:
-powierzchnie widoczne przegrdd nie powinny éngiejscowych wikisnigc i wypuktosci lub innych
uszkodzé,
-na powierzchniach przegrdd nie powinny vepsiwas plamy lub smugi, rénice grubdci stykéw lub
spoin,
-elementy mocujce i aczace nie powinny obia¢ wygladu estetycznego przegrody
3. SPRZT
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w specyfikacji technicznej wykonania biodu robot —
czg$¢ ogolna.
4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w specyfikacji technicznejandnia i odbioru robét
— Ccxs$¢ 0golna. Sposob transportu i skladowania powingnzgodny z wymaganiami producenta.
Srodki transportu powinny léysprawne technicznie i i spetbiaymagania techniczne w zakresie BHP
oraz przepisy o ruchu drogowym.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. ZASADY OGOLNE
Montaz ptyt g-k naley do grupy robét wykaczeniowych. Powinien liyprzeprowadzony po
wykonaniu prac mokrych oraz po wykonaniu pedi podstawowych instalacji. Przed rozpeciem
prac montaowych pomieszczenia powinny dgczyszczone z gruzu i odpadow.
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5.2. KOLEIJNGSC ROBOT DLASCIANKI G-K
0 wytrasowanie miejsc monta,
0 zamocowanie profilowanych ksztattownikéw stalowyeh drewnianych do stropdéw i podtog
przez przystrzelenie kotkami stalowymi,
zamocowanie stupkéw do listew poziomych,
przymocowanie piyt g-k do rusztu za pormedkretow,
przygotowanie zaprawy z gipsu szpachlowego,
szpachlowanie patzen piyt i stykOw zescianami i stropem,
zabezpieczenie spoinstag papierovy (tylko dla warstw wierzchnich)
szpachlowanie i cyklinowanie wykezapce.

O O O0OO0OO0Oo

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogdlne wymagania dotygze kontroli wykonania rob4t podano weéei ogolnej specyfikacii
wykonania i odbioru robot.
Sprawdzenie i kontrola jakoi wykonania robot malarskich powinna obejméwa
- kontrok zgodndci i jakosci materiatdw oraz wykonania rob6t z dokumentacywzgkdnieniem
zmian podanych w dokumentacji powykonawczej;
- kontrok certyfikatow i deklaracji zgodioi zastosowanych wyrobéw budowlanych, termin
przydatndci do wycia,
- kontrok dopuszczalnych odchyle
- wichrowai¢ powierzchni
7. OBMIAR ROBOT
Ogodlne wymagania dotygze obmiaru robét podano wesei ogdlnej specyfikaciji wykonania i
odbioru robdét.
8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne wymagania dotygze odbioru robét podano wezi ogélinej specyfikacji wykonania i odbioru
robot.
Przed rozpocgiem montau ptyt g-k naley dokon& odbioru konstrukcji w zakresie statycznym,
tolerancji i luzu, pionu i poziomu elementéw doigh mocowane dula ptyty. W trakcie odbioru
montau ptyt naley sprawdzt ich zgodné¢ z wymaganiami technicznazytkowymi dla lekkich
przegrod.
9. PODSTAWA PLATNGSCI
Ogodlne zasady ptatdo podano w cgci ogoélinej specyfikacji wykonania i odbioru robét.
10. PRZEPISY ZWAZANE
10.1. Instrukcja producenta.
10.2. Warunki techniczne
Wymagania w zakresie robo6t z gipsu i prefabrykapiysowych okrélaja:
- Warunki techniczne wykonania i odbioru robatiowlano-montaowych. Cz.| Roboty
ogo6lnobudowlane.MBiPMB ITB, Warszawa 197 7dwly
- PN/B-79405 ptyty gipsowo kartonowe
- PN/B-30042 spoiwa gipsowe, gips szpachlowy, tyrikarkleje gipsowe,
- AT-15-3448/99 ksztattowniki do wykonardaian dziatowych i sufitbw podwieszonych z plty g-k
10.3. DOKUMENTY
10.3.1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budpw/atekst jednolity: Dz.U. z 2003 r. Nr 207, p2@16
z p&n.zm);
10.3.2. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach bu@owth ( Dz.U. z 2004 r., Nr 92, poz.881);
10.3.3. Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie zgadiidz.U. z 2002r., Nr 166, poz. 1360 z
pézn.zm.)
10.3.4. Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budawich, czs¢ B, zeszyt 4: Powtoki
malarskie zewgtrzne i wewrtrzne , nr 387/2003, wyd. ITB, Warszawa 2003 r.

SST - IZOLACJE CIEPLNE

1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtécznej (SST)swymagania dotyece
wykonania i odbioru robét izolacyjnych zyganych z wykonaniem docieplenia budynku
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1.2. ZAKRES STOSOWANIA SST
Szczegoétowa specyfikacja techniczna stanowiczatik do specyfikacji technicznej wykonania i
odbioru robot — og¢ ogodlna jako dokument przy zlecaniu i realizachdbwymienionych w p.1.1.
1.3. ZAKRES ROBOT OBETYCH SST
SST dotyczy robot magych na celu wykonanie izolacji cieplnej systemowlagzspoinowy system
ocieplaniascian zewtrznych budynkoéw z zastosowaniem styropianu
1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE
Okreslenia podstawowe przgtio zgodnie z definicjami zawartymi w Polskich Noeha
1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonania robot, bezpieczstwo wszelkich czynnii
na budowie oraz za ich zgodid@ dokumentagj projektows, SST i poleceniami inspektora
nadzoru inwestorskiego.
2. MATERIALY
WYMAGANIA OGOLNE
Przed rozpocgiem realizacji projektu wykonawca powinien przeaat inspektorowi nadzoru lub
projektantowi do aprobaty prébki w zakresie kolordaktury. Prébki powinny b§ przygotowane z tych
samych produktéw, przyzyciu tych samych naegzi, wyposaenia i technik co zaprojektowana elewacja.
Zatwierdzone prébki naky zachowa i udostpniat na placu budowy. Wykonawca powinien doktadnie
zapozna si¢ z projektem i wyjani¢ ewentualne watpliwosci dotycace rozwazania detali, mocowania
mechanicznego i inne.
Zaprawy klejce do przyklejania ptyt styropianowych
Sucha mieszanka na bazie cementu wzbogagamaami syntetycznymi daga po rozdrobnieniu wad
wysokiej jak@ci mag klejaca do przyklejania ptyt termoizolacyjnych do pozhomineralnego.
Warstwa termoizolacyjna:
Ptyty styropianowe PS-E FS 15 o wymiarach 1000 @ i grubdci 12 cm trudnopalne samo gasa
frezowane
Warstwa bazowa — mineralna modyfikowana zaprawjadde
Sucha mieszanka na bazie cementu wzbogagamaami syntetycznymi daga po rozrobieniu wad
wysokiej jakadci mag klejaca do zatapiania siatki wzmacnaag] na zewegtrznej powierzchni warstwy
izolacyjne;j.
Siatka wzmacniaga:
Siatka wzmacniaga w kolorze niebieskim wykonana z wtokien szkldngdpowiednio preparowanych
dla uzyskania kompatybildoi z innymi materiatami systemu. Siatka klasyfikmagest wg odporrii
warstwy bazowej na uderzenia w odmianie Standarsl. Pl
Powtoka elewacyjnécian zewtrznych
Modyfikowane zaprawy tynkarskie - suche mieszanikieralne wzbogacongwicami syntetycznymi
dajace po rozdrobnieniu z wadvysokiej jakdci masy tynkarskie przeznaczone do malowania.
Listwy startowe
Listwy startowe ze stali nierdzewnej, aluminiumG\P, odpowiednie do gruldoi izolacji.
Startowe narme ze stali nierdzewnej, aluminium i PCV.
Narazniki ze stali nierdzewnej, aluminium i PCV (z siatkzmacniajca).
Farby elewacyjne
Silikonowe farby zgodne z projektem kolorystyki.
Uwaga:
Wszystkie materiaty powinny lbydostarczone na miejsce prac w oryginalnych, ngpoztych
opakowaniach z nienaruszonymi etykietami. Zapralej&e i tynkarskie nals/ przechowywa w
oryginalnych opakowaniach chronionych przed wilgoZapraw nie naley przechowywa dtuzej niz 6
mieskcy od daty produkcji podanej na opakowaniu.
3. SPRZAT
Roboty izolacyjne magby¢ wykonane przy gyciu sprztu przeznaczonego do tego typu robét.
4. TRANSPORT
Bez wymaga.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. WYMAGANIA OGOLNE
Ogolne wymagania dotygee wykonania rob6t podano w specyfikacji technigandkonania i
odbioru rob6t — a&¢ ogolna.
5.2. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
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Przed przysipieniem do wykonania robét nalewykona roboty przygotowawcze zgodnie z
projektem budowlanym. W przypadku stwierdzenia r@zinsci ustalé projektu ze stanem
faktycznym naley wstrzyma wykonywanie robét przygotowawczych i powiadéroitym fakcie
autora projektu i inspektora nadzoru. Zgo@d wznowienie robot wydaje inspektor nadzoru
inwestorskiego po przedteniu przez Wykonawgcopinii projektanta dotycgcej sposobu prowadzenia
robét i ewentualnych zmian oraz olleniu skutkow finansowych wynikagych z zaistniatych zmian.

5.3. ZASADY WYKONYWANIA ROBOT IZOLACYJNYCH:

Do wykonania prac dociepleniowych ma przysipic¢ jezeli temperatura pod#a i otoczenia w
czasie pracy i przez napne 24 godziny niedolzie nizsza nk +5°C (podczas malowania ( %2). W
tym czasie elewagj nalezy chroni przed zamoczeniem i uszkodzeniem. Wszystkie paalerie nie
objcte pracami naley chront przed zabrudzeniem. Czasowa ochrona przed deszmagimna by
zapewniona do momentu ostatecznego aekenia

instalacji obrébek blacharskich i uszczemiBrace dociepleniowe nalekoordynowa z innymi
pracami budowlanymi.

W budynku nie mge wystpowa wilgo¢ wsigpujaca - kapilarna. Budynek powinien dwolny od
wad wpltywapcych na prawidtowe funkcjonowanie systemu ociegleni

Pomkdzy rusztowaniem gciam nalezy zachowa wystarczajco duza odlegtaé, za kotwy
zamontowa ze spadkiem ofciany w celu prawidtowego odprowadzenia wody.

Ocena i przygotowanie pocia:

W kilku miejscachsciany sprawdz ewentualne odchyiki od pionu, w razie znacznydbiernosci
ustali z projektantem lub inspektorem nadzoru sposoOmiwielacii.

Nalezy upewnt sie, ze podiae jest:

- czyste, suche, ptaskie z toleranej- 6 mm na promieniu 1,2 m, wolne od nalotéw, witkw,
tuszcacych sg farb i innych substancji ostabiglych przyczepni;

- takie samo jak wymienione w projekcie;

- wolne od wilgoci technologicznej i kapilarnej.

Ubytki i nierdwndgci mozna uzupetrd za pomog mas wyrownujcych. Stabe, pyke st podiaza
mozna wzmocnt srodkiem gruntujcym.

Przed przysipieniem do przyklejania ptyt styropianowych ngi@rzeprowadi proke przyczepnéci
spoiwa do podiza. W tym celu w kilku miejscach na powierzchni edeyvprzykleja st po 3 kawatki
(100x100mm) styropianu i pozostawia do wysehia ha czas 3 dni. Po 3 dniach wykémalezy
prébe oderwania styropianu od podi Podtae jest odpowiednio mocne zgdi rozwarstwienie
naspi w prébce styropianu. W przypadku, gdy klej odsp@od podtaa lub oderwie sijego
fragment podiee jest zbyt stabe i nalg rozwazy¢ mozliwos¢ poprawienia przyczepso przy
uzyciu srodka poprawiajcego przyczeprio lub inm metod mocowania ptyt styropianowych (np.
mechaniczry).

Mocowanie piyt styropianowych

Nalezy sprawdzé czy ptyty styropianowe spetnigyvyymagania przyjego systemu dociepleW
zadnym wypadku nie wolnozywa¢ zz6tknigtych, wypaczonych lub nie réwno petich piyt.

Mocowanie piyt styropianowych nalerozpocza¢ od zabezpieczenia dolnej kredei systemu: przy
uzyciu odpowiedniej listwy startowej. Pranalezy rozpocza¢ od wyznaczenia poziomej linii, ktéra
bedzie stanowd dolm krawedz sytemu. Listw startows nalezy mocowda tak, aby jej dolna kraydz
pokrywata s z wezéniej wykreslona pozioms linia. Do mocowania kywaé tacznikbéw wbijanych w
odstpach co okoto 30 cm. Nierowfm podiaza niwelowa nalery przy wyciu podktadek
dystansujcych z PCV. Listwy dczy¢ przy wyciu plastikowychdcznikow. Na nargach budynku
mocowa nalexy listwy narane.

Mas; klejaca naktad& na ptyty metod pasmowo - punktoav Ramka: szer. ok. 5 cm, o odpowiedniej
grubaici, 6 plackéw o odpowiedniej grubm i srednicy ok. 10 cm wewatrz ramki.

Uwaga:
Mas: klejaca naktad& wytacznie na powierzchaiptyt termoizolacyjnych, nigdy na podie.
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Natychmiast po naf@niu masy klejcej naley ptyte docism¢ do podtaa i dosun¢ do krawedzi
sasiedniej piyty tak, aby masa kiep nie dostata sipomiedzy piyty.

Piyty nalery uktad& w cegielle z przewizaniem na nat@ch budynku.

Wokot wszystkich éciezy ptyty termoizolacyjne powinny léyutozone tak, aby ich kragdzie nie leaty
na przedtaeniu kravedzi otwordw. Ulaenie takie minimalizuje miiwo$¢ pojawienia si pekniec.
Naraza wszystkich otworow natg wzmocné dodatkowymi kawatkami siatki o wymiarach 20x30 cm
zatopionymi na powierzchni ptyt podtiem 45 stopni.

Ptyty styropianowe powinny tworzyciagta powtoke termoizolacyja. Wszystkie szpary poruzy
ptytami o szeroksci wiekszej nkz 1,5 mm naley wypeinii materialtem termoizolacyjnym np.
odpowiednio przyeitymi klinami ze styropianu. Szpar nie wolno wypaimas, klejaca. Powierzchnia
powtoki termoizolacyjnej musi iyrowna. Ptaszczyzmalery sprawdzt przy wyciu taty o dtugéci co
najmniej 2,5 m. Wszystkie nieréwém wicksze od 1,5 mm natg usumé przy wyciu pacy z papierem
sciernym. Cata powierzchnia styropianu powinnd pyzeszlifowana. Szlifowanalezy ruchani
okreznymi,nigdy réwnolegle do patzen ptyt. Powstaty pyt doktadnie usa

Mocowanie mechaniczne stosaiw@o zalecé projektanta. 116¢, rozmieszczenie i rodzajdznikow
powinny odpowiednio byypodane w projekcie, lub ustalone z inspektorenzoadw trakcie realizaciji.
t aczniki naley whbija¢ dopiero po wyschgciu kleju, nie wczéniej niz 24 godziny od momentu
przyklejenia piyt.

Zatapianie siatki wzmacnigjej:

Przed przysipieniem do zatapiania siatki wzmacnigj naley sprawdzt stan powierzchni pyt
styropianowych. Ewentualne nierowseozniwelowa. Wglkbienia powstate w miejscach momata
tacznikbw mechanicznych nafezaszpachlow@aprzy wyciu masy klejcej .

Na powierzchni elewacji nie nam@nej na uderzenia zaleca siykonanie standardowej warstwy
bazowej przy wykorzystaniu jednej warstwy siatkimacniajcej Standard. Siagkwzmacniagca
nalezy przytazy¢ doswiezej masy i zatapiaprzy wyciu pacy ruchami wzdiuwtokien odsrodka ku
brzegom. Siatka musi bydoktadnie zatopiona, tak aby na powierzchni niendgtoczny jej kolor.
Miejsca z przéwitujacym kolorem siatki wyréwnacienk warstwa masy. Siatk nalezy uklada na
zakladlk min. 60 mm. Na natmikach wewstrznych siatk nalezy zakladé na kada zescian na
szerokagci 200 mm.

Narazniki zewrgtrzne naley zabezpieczyprzyklejapc nar@niki z siatky wzmacniagca lub naraniki z
siatki wzmocnionej. Po wyschytiu spoiwa zatogi pojedynca warstw siatki. Tak wykonas warstwe
bazow, nalezy chronié przed zamoczeniem i pozostawlio wyschnicia na czas ok. 24 godzin (20

55% wilgotndci wzglednej powietrza). Tam gdzie elewacja ri@ne jest na uderzenia, np. na parterze
I w sasiedztwie cagdw komunikacyjnych przed wykonaniem standardowagjsiwy bazowej zalecagsi
zatopt warstwe siatki wzmocnionej.

Naktadanie powtoki wykaczeniowey:

Sciany zewgtrzne

Przed przysipieniem do nakladania tynku warstwa bazowa powhyiasucha, rowna i dobrze
zwiazana. Czas schytiia warstwy bazowej wynosi 24 godziny {20 55% wilgotnéci wzglednej
powietrza) i mae byt diuzszy przy nie sprzyjagych warunkach atmosferycznych.

Nalezy sprawdzt czy siatka zostata doktadnie zatopiona, nierGeizeszlifowd paa z papierem
sciernym. Wszystkie wyprawy elewacyjne maigg/¢ nanoszone metadiagta az do naturalnych
przerw takich jak nat@ budynku, dylatacje lub liniegay maskujcej. Naley zapewnt odpowiedn
ilos¢ pracownikéw i rusztowa Nalezy unikat prac na silnie nastonecznionych

i nagrzanych powierzchniach. Mgaiynkarsk nakladé nalezy przy wyciu czystej pacy ze stali
nierdzewnej na gruldoi najwickszych ziaren kruszywa.

Faktuk ksztattowd nalery naswiezo natozonym materiale, poprzez zatarcie patastikova. W celu
uzyskania jednolitego wzoru zacieranie powinnéWwykonane przy zyciu tych samych ruchoveki i
tych samych narzlzi na catej powierzchriciany. W chtodne dni mdzy naktadaniem tynku a
zacieraniem mee by wymagana chwila przerwy. Czas gggiiccia petnych parametrow tynku wynosi
28 dni.
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Kolor tynku uzyskiwany jest poprzez malowanie tasilikonowa zgodnie z projektem. Jeli podczas
uktadania zaprawy tynkarskiej na suchej warstwmohaej i przez nagpna doly temperatura podsa i
powietrza wynosita +2C, a wilgotné¢ wzgledna powietrza 55% , to tynk moa malowa farba po 48
godzinach. W gorszych warunkach pogodowych czasltgga wydtieniu, co jest to szczegdlnie
istotne na jesieni, gdy wygluja niskie temperatury i wysoka wilgotfiowzgledna powietrza. Przy
niskich temperaturach i wysokiej wilgotfad wzglednej powietrza zalecaesbdczeka okoto 7 dni.
Farby naley stosowa zgodnie z instrukegjproducenta.

Uwaga:Farb nie naley rozcieicza.

Przed ayciem farlg nalezy doktadnie wymieszai naktadé w dwoch cienkich powtokach watkiem do
farb elewacyjnych.
Elewacje nalgy chront przed zamoczeniem i uszkodzeniami do momentu wétkgo wyschngcia.

Naprawy:

Wszystkie uszkodzenia systemu wymagetychmiastowej naprawy.

W przypadku, gdy przyczynuszkodzenia jest penetracja wody pod powierzcéyséemu na skutek
nieszczelnéci uszczelnié nalezy:

a. wymien¢ uszczelnienie

b . przy wyciu ostrych nargdzi usunaé odspojone fragmenty powtok systemu

c. dokon& naprawy, tak aby zapewntiagtos¢ wszystkich warstw systemu.

Do napraw nalgy uzywaé tych samych materiatow, ktére zastosowano przgiasji systemu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogodlne wymagania dotyaee kontroli wykonania robot podano weéei ogolnej specyfikacii
wykonania i odbioru robét.
Sprawdzenie i kontrola w czasie wykonywania rolja ich zakéczeniu powinna obejmowa
sprawdzenie zgoddoi wykonanych robét z dokumentagcjv tym:
- kontrok i przygotowanie podtey;
- kontrok stosowanych materiatow;
- kontrok zachowanie wymageaechnologicznych systemowych.
Wyniki przeprowadzonych kontroli naig poréwna& do obowizujacych wymaga jakasciowych
dla wybranego systemu.

7. ODBIOR ROBOT
Ogolne wymagania dotysee odbioru robét podano wgzi ogdolnej specyfikacji wykonania i
odbioru robot.
Roboty dociepleniowe uznajegsta wykonane zgodnie z dokumengggjojektows, niniejsz SST
i wymaganiami inspektora nadzoru inwestorskiegeeljavszystkie badania podane w SST daty

wynik pozytywny.

8. PRZEPISY ZWAZANE
- Aprobata techniczna ITB
- Karty techniczne produktéw
- Detale konstrukcyjne
- Wytyczne wykonawstwa, oceny i odbioru robot edeyinych z zastosowaniem zegtrznych
zespolonych systemow ocieplefitan — Stowarzyszenie Na Rzecz Systeméw Oaieple

SST RUSZTOWANIA

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji wymagania dotycce wykonania i odbioru robét zadanych
z ustawieniem , eksploatagjdemontaem rusztowa zwiazane z robotami dociepleniowymi
budynku

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SST.
Szczegoétowa specyfikacja techniczna stanowiczatik do specyfikacji technicznej wykonania i
odbioru robot — og¢ ogodlna jako dokument przy zlecaniu i realizachdbwymienionych w p.1.1
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1.3. ZAKRES ROBOT OBETYCH SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad zwizanych z ustawieniem, eksploatac]
demontaem rusztowA.
1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE
Okreslenia podstawowezyte w niniejszej SSTaszgodne z obowgzujacymi Polskimi Normami..
1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
Montaz rusztowa wykona zgodnie z wymogami technicznymi dla danego typsztowa. Stan
rusztowania i elementow zabezpieazgrh naley okresowo sprawdza
2. MATERIALY
Rusztowanie wraz z pomostamictnikami oraz catym ospgtem.
. SPRET
Wykonawca jest zobowkany do aywania sprztu ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na bezpieczestwo pracujcych ludzi
4. TRANSPORT
Bez wymaga.
5. MONTAZ RUSZTOWAN
Przy montau rusztowania przestrzegnalezy ponizszych zasad:
* Rusztowanie montowazgodnie z instrukej(DTR ) dostarczapprzez producenta.
* Montaz i demonta rusztowania powinien lBywykonany przez osoby przeszkolone w zakresie
montau i eksploatacji rusztowsa, pod kierunkiem upowaionej osoby.
* Przy wznoszeniu lub rozbioérce rusztowania aal®yznaczy strek niebezpieczai zabezpieczy
ja poprzez oznakowane i ogrodzeniegoaami. Strefa niebezpieczna niezaavynost mniej niz
1/10 wysokdci rusztowania i nie mniej fi6 m.
Zabronione jest ustawianie i rozbieranie rusztowa
- 0 zmroku przy zbyt matymswietleniu
- W czasie gstej mgly i opadoéw
- W czasie burzy i wiatru pow. 10m/s
Rusztowanie nalg ustawté na terenie utwardzonym. W przypadku ustawieniterenie nieutwardzonym
stosow& drewniane podktadki.
Rusztowanie wypoggc¢ w piony komunikacyjne w odl. nie wkszej nz 40m.
Rusztowanie wypogg¢ w urzdzenia piorunochronne.
W przypadku gdy rusztowanie ustawione jest przyosidmajacej instalagi piorunochrona wykonanie
urzadzenia piorunochronnego rusztowania nie jest kanie@od warunkiem pgdzenia rusztowania ze
zwodem pionowym ugglzenia piorunochronnego budowili.
Rusztowanie winno lyuziemione zgodnie z wymaganiami wdavych przepiséw budowy wgdzer o
uziemieniach i zerowaniach w gdzeniach elektrycznych o napiu do 1 kV.
Rusztowanie usytuowane w miejscu pszgjowinny mi€ daszki ochronne na wysalad nie mniejszej ri
2,4 m od poziomu terenu i ze spadkiem 45% w kienunédta zagraenia.
Rusztowania powinny méeznak bezpiecZestwa ,B” lub atest producenta.
6. KONTROLA JAKCKCI
6.1. ZASADY OGOLNE KONTROLI.
Uzytkowanie rusztowania dopuszczalne jest po dokanjgo odbioru przez nadzoér techniczny
potwierdzone zapisem w dzienniku budowy. Badaniezgagrzeprowad#i kazdorazowo po catkowitym
zakaiczeniu montau rusztowania.

w

Badania eksploatacyjne polegaia:

- sprawdzeniu stanu podi@ - ogkdziny zewrtrzne.

- sprawdzeniu posadowienia rusztowania <@ghy zewrtrzne

- sprawdzeniu siatki konstrukcyjnej rusztowania prazez sprawdzenie wymiarow

rusztowania z uwzgtinieniem dopuszczalnych odchytek ktére wynosz
1)odchylenie od pionu wierzibidov ram gérnych rusztowania — 15 mm dla rusztuea

0 H<10m i 25 mm dla rusztowania o H>10 m.
2)odchylenie od pionu ram rusztowania w poszczegdipoziomach nie powinno
przekracza 10 mm.

- sprawdzeniu gten — ogkdziny zewrtrzne.
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- sprawdzeniu zakotwie— poprzez przeprowadzenie proby wyrywania katennych za
pomoa dzwigni 1:10 sik 0,25 — 0,3 kN. sprawdzeniu nayepodd& 10% zakotwié
wybranych losowo.

- sprawdzeniu pomostéw roboczych —qolgliny zewrtrzne.

- sprawdzeniu wymagadotyczacych komunikacji — ogldziny zewrtrzne.

- sprawdzeniu rimosci wysiegnikOw — n@dnos¢ wysiegnika naley sprawdzt przy
obciazeniu 2,0 kN.

- sprawdzeniu urgdzer odgromowych — wykortaprzez pomiar oporrsai.

- sprawdzeniu zabezpiedreogledziny zewrtrzne

- sprawdzenie odchylenia od pionu i poziomu — wykomayrzdami pomiarowymi.

W przypadku stwierdzenia niezgodabw ktorymkolwiek z w/w punktéw usterki nate usurg i
badania przeprowadzponownie. Z przeprowadzonych badelezy sporadzi¢ protokot odbioru
rusztowania.

W czasie eksploatacji rusztowanie podlegagpagicym przegidom:

- przeghdy codzienne przeprowadzone przez brygagzisftkujacego rusztowanie.

- Przeghdy dekadowe co 10 dni wykonywane przez konsemaausztowania lub
pracownika irynieryjno - technicznego.

Wyniki kazdego przegidu naley wpis& do dziennika budowy.
7. OBMIAR ROBOT
Jednostkobmiarow jest metr kwadratowy [ m2 ]
8. ODBIOR ROBOT.
Monta uznaje si za wykonany jeeli wszystkie wyniki badaprzeprowadzone przy odbiorach
okazaly si zgodne z wymaganiami zawartymi w pkt.6.
W przypadku gdy cligeden element zostat wykonany nieprawidtowo nalgo poprawd .
9. PODSTAWA PLATNGCI.
Cena 1m2 wykonania moraobejmuje:

- wszelkie prace pomiarowe

- zaladowanie , dow0z i wywiezienie rusztowania

- monta i demonta rusztowania

- przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i odbioréw

- wykonanie odpowiednich prac zabezpiegzggh

10. PRZEPISY ZWAZANE
PN-78/M-47900/01: Rusztowania st metalowe robocze. Rusztowania stojakowe z almsych.
Ogdlne wymagania i badania oraz eksploatacja
PN-78/M- 47900/02: Rusztowania att§ metalowe robocze. Rusztowania ramowe.
Ogolne wymaigai badania oraz eksploatacja.
PN-78/M- 47900/03: Rusztowania at® metalowe robocze. aiza. Ogdlne wymagania i badania.

SST MONTAZ RYNIEN, RUR SPUSTOWYCH | WYKONANIE OBROBEK BLACHA RSKICH.

1.1. PRZEDMIOT SST
W niniejszym rozdziale omoéwiono ogdlne wymaganitydmce wykonania i odbioru robét budowlanych
zwigzanych z wykonaniem i mortam obrébek blacharskich , rynien i rur spustowych.
1.2. ZAKRES STOSOWANIA SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowiczalik do specyfikacji technicznej wykonania i
odbioru robdt — og¢ ogolna jako dokument przy zlecaniu i realizachdowymienionych w p.1.1
1.3. ZAKRES ROBOT OBETYCH SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zaganych z
wykonaniem :
- obrobek blacharskich z blachy ocynkowanej i powteka
- rur spustowych z blachy ocynkowanej
- rynien dachowych z blachy ocynkowanej
1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE
Okreslenia i nazewnictwo zyte w niniejszej specyfikacji technicznej zyodne z obowgzujacymi
podanymi w normach PN i przepisach Prawa Budowianeg
1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT.

33



Wykonawca jest odpowiedzialny za jgkavykonania robot , ich zgodé®z dokumentagj
projektows, specyfikacy i poleceniami inspektora nadzoru.
2. MATERIALY
Blacha stalowa ocynkowana i powlekana wg.PN-61/B45) Pn-EN 10230:1998.
3. SPRET
Bez wymaga.
4. TRANSPORT
Bez wymaga
5. WYKONANIE ROBOT
WSszyscy pracownicy mugposiada dopuszczenie do pracy na wysédio
5.1. OBROBKI BLACHARSKIE
Roboty blacharskie moa wykonywa& w kazdej porze roku , lecz w temperaturze niesnej n —
15 stopni C. Robo6t nie wolno wykonyévaa oblodzonych podiach.
5.2. RYNNY
Rynny powinny by wykonane z cztonéwatzonych odpowiednimitznikami. Rynny powinny kiy
mocowane uchwytami , rozstawionymi w agisich nie wgkszych nz 50cm, spadki rynien regulowa
na uchwytach ( nie mniejhD,5% ) , zewstrzny brzeg rynny powinien lByusytuowany o 10mm éj
w stosunku do brzegu wewtnznego , brzeg wewitrzny w najwyzszym potaeniu rynny powinien by
usytuowany o 25mm #ej w stosunku do linii stanowge] przedtaenie potaci , rynny powinny gy
pofaczone z rurami spustowymi , napkza dlugéc¢ rynny nie powinna bywieksza nk 20 m licac
odlegtas¢ miedzy sisiednimi rurami spustowymi.
5.3. RURY SPUSTOWE
Rury spustowe powinny lBywykonane z czlonowaezonych odpowiednimiatznikami. Rury spustowe
powinny by mocowane décian uchwytami , rozstawionymi w odptich nie wikszych 3m, uchwyty
powinny by mocowane w sposob trwaty przez wbicie trzpienispeiny muru lub osadzone w
zaprawie cementowej w wykutych gniazdach , runysspwe odprowadzage wod; do kanalizacji
powinny by wpuszczone do rurseliwnej na gébokas¢ kielicha, odchylenie rur spustowych od pionu
nie powinno by wigksze nz 20mm przy dtugéci rur wigkszych nk 10m , odchylenie rur spustowych
od linii prostej mierzonej na diuga 2m nie powinno b§wigksze nk 3mm.
6. KONTROLA JAKCSCI ROBOT
Wykonanie robét przeprowadzzgodnie z SST i PN
7. OBMIAR ROBOT
Jednostk obmiaru jest 1m2 dla obrébek blacharskich i 1ngbrgihien i rur spustowych.
9. ODBIOR ROBOT
Sprawdzeniu podlegaj
-poprawné¢ wykonania patczenia obrébek z obrabianymi elementami
-poprawné¢ mocowania obrébek do podip
W wyniku odbioru nalgy:
-sporadzi¢ czsciowy protokot odbioru robot
-dokon& wpisu do dziennika budowy.
9. PODSTAWA PLATNGCI
Uzgodniony z Zamawiagym i odebrany wg pkt.8 zakres robdét.

10. PRZEPISY ZWAZANE

PN — 61/B — 10245 — Roboty blacharskie budowlabkaezhy stalowej ocynkowanej i cynkowe;.
Wymagania i badania techniczne przy odbiorze.
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