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D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SSilWwgmagania dotycze wykonania i odbioru robét zazianych
odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow wységiowych w ramach,Przebudowy drogi powiatowej nr 2558C

Janikowo-Tupadly na odcinku od Ludziska do JaniKowa

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako doktipreetargowy i kontraktowy przy zlecaniu realizacji
rob6t wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t awanych z wszystkimi
czynnagciami umaliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie trasy drogowej diania j.w.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysod@owych

W zakres rob6t pomiarowych, zwanych z odtworzeniem trasy i punktow wysétiowych wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktow gidwnych ositrasy i punktéw wysalowych,
b) uzupeinienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzna&zesi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysé&iowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona idegrzniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb ulafvyiaj
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.0dtworzenie punktéw osnowy geodezyjnej

W zakres rob6t pomiarowych zwanych z odtworzeniem punktéw osnowy geodezyjnej zagej, uszkodzonej
lub zniszczonej w trakcie realizacji robét wchedz

a) zgloszenie zniszczenia lub uszkodzenia znaku ggpuego do Geodety powiatowego

b) Odtworzenie punktow osnowy geodezyjnej zagrej , uszkodzonej lub zniszczonej w trakcie realizatjot
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtdwne trasy - punkty zalamania osi trasy, puklesunkowe oraz poatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostale okidenia podstawoweaszgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt.1

1.5. Ogolne wymagania dotyegce roboét

Ogébline wymagania dotygze robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéjoiet’1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotyerce materiatow

Og6Ine wymagania dotygze materialdw, ich pozyskiwania i skladowania podan®@ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materialéw

Do utrwalenia punktéw gtdwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dhigookoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grarobdt ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny énie
srednie; od 0,15do 0,20 m idugbod 1,5 do 1,7 m.
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Do stabilizacji pozostatych punktow nafestosowd paliki drewnianegrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugo okolo
0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istaegj nawierzchni bolce stalovéeednicy 5 mm i diugéciod 0,04 do 0,05 m.
»Swiadki” powinny mie diugas¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

3. SPRET
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu

OgbIne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 3
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysaiawych naley stosowd nastpujacy sprzt:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpiki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowe;j i jej punktowokg&ciowych powinien gwarantowauzyskanie
wymaganej doktadriei pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotyegce transportu
Ogblne wymagania dotysee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymaganéregj pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatdw
Sprzt i materialy do odtworzenia trasy @ przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-@O®M,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyziujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien pegepd Zamawiajcego dane zawiergie lokalizacg i
wspotrzdne punktow gidwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o0 materialy dostarczone przez Zamawaggjo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i
pomiary geodezyjne nieztine do szczegblowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny byykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinforma@aazyniera o wszelkich btach wykrytych w wytyczeniu
punktéw gidwnych trasy i (lub) reperéw roboczyched3t te powinny by usungte na koszt Zamawigego.

Wykonawca powinien sprawdztzy rzdne terenu okéone w dokumentacji projektowej ggodne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #@ia sig od rzdnych
okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadémitym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie
nie powinno by zmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przezAyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikeg
z ré&nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowegdngch rzeczywistych, akceptowane przezytera,
zostalm wykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim
przypadku obaiza Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktore bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mplgy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez kyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gldwne trasy i punktynednie osi trasy mugay¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposéb wyrany i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznatze
powinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych iich oznattize czasie trwania
robo6t. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawego zostanzniszczone przez Wykonawéwiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest koniecendatszego prowadzenia robét, to zogtane odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne diaigfowej realizacji rob6t natg do obowazkow
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi trasypunktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gibwne powiloy¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, prziyyaiu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, azaklowiazane do punktow pomocniczych, pmoych poza granicrobét
ziemnych. Maksymalna odlegbpomidzy punktami giéwnymi na odcinkach prostych niezmprzekracza 500 m.
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Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdhosi trasy drogowej, a tak
przy kadym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegkd migdzy reperami roboczymi wzditrasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyiosi
500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskim powiby odpowiednio zmniejszona, zafée od jego konfiguraciji.

Repery robocze nafg zatazy¢ poza granicami rob6t zwdanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw
towarzysacych. Jako repery robocze sma wykorzysté punkty stale na stabilnych, istrieych budowlach wzdiutrasy
drogowej. O ile brak takich punktéw, repery roboczleayazalazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztaltownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w spasgkluczajcy osiadanie, zaakceptowany przezyimera.

Rzgdne reperéw roboczych najeokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelaciji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosig niwelacg podwojra w nawizaniu do reperéw pigtwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcajwyr&ne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdnej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nafg wykona w oparciu o dokumentagprojektowy oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiagcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawowej albo innej osnowy geodezyjnej, choaej w
dokumentaciji projektowej.

04 trasy powinna by wyznaczona w punktach gléwnych i w punktackrpdnich w odlegici zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz reelziej ni co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasyosunku do dokumentacji projektowej niezedy¢
wigksze nt 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cnpdizstalych drég. Rzne niwelety punktdw osi trasy
nalezy wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doganych niwelety okréonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalaizy¢ materiatow wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczag, Wgtkonawca robét zagbi je odpowiednimi palami
po obu stronach osi, umieszczonych poza ggaisot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyznaedeawedzi nasypow i wykopow na powierzchni
terenu (okréenie granicy robot), zgodnie z dokumeniagjojektows oraz w miejscach wymagajych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robét i w miejscach zgadwanych przez lyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naty stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowa w przypadku nasypéw o wysada przekraczajcej 1 metr oraz wykopéw gpszych ni 1 metr. Odlegtec
migdzy palikami lub wiechami nadg dostosowa do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogoweip @gs¢ ta co
najmniej powinna odpowiadaodstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym z
dokumentagj projektowva.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakdci robét

Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogb |let 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrok jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktéw wysétiowych naley
prowadzé wedtug ogbinych zasad okienych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5$zgodnie z wymaganiami
podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru rob6t

OgoblIne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@Nymagania ogoine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest ha (hektar) odtworzonej trasy w terenie.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. OgdIne zasady odbioru robot

OgoblIne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@MMIymagania ogdlne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robot

Odbiér rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gaisfe na podstawie szkicow i dziennikow pomiaréw
geodezyjnych lub protokéiu z kontroli geodezyjnej, ktérgkdhawca przedkiada dgnierowi.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy platrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” Bkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

10.

NogprwdbpE

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
sprawdzenie wyznaczenia punktow gibwnych osi tramynktéw wysokéciowych,
uzupeinienie osi trasy dodatkowymi punktami,
wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&owych,
wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym exgyiem dodatkowych przekrojow,
zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona i@egrzniszczeniem i oznakowanie ufatada odszukanie i
ewentualne odtworzenie.

PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Og6lne zasady wykonywaraa geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwest@pwny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poziorhlik 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysadiaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokave, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGH&3.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUCHIR3.
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D-01.02.02

ZDJECIE WARSTWY HUMUSU I/LUB DARNINY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicz@$T) s wymagania dotyee wykonania i odbioru robot
zwiazanych ze zdriem warstwy humusu w ramach ,Przebudowy drogi ptowej nr 2558C Janikowo-Tupadly na

odcinku od Ludziska do JanikoWa

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako doktipreetargowy i kontraktowy przy zlecaniu realizacji
rob6t wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robét obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t zwanych ze zdciem warstwy humusu
i/lub darniny, wykonywanych w ramach robét przygotovezych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okienia podstawoweaszgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymaganigoine” pkt 1.4.

1.5. Og6lne wymagania dotyecgce roboét

OgbIne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania odbpie 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystpuja.
3. SPRET
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu

Ogblne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 3

3.2. Sprat do zdjecia humusu i/lub daminy

Do wykonania robét zwrzanych ze zdriem warstwy humusu lub/i darniny nie nagaj si do powtérnego iycia

nalezy stosowa:

- rowniarki,

— spycharki,

- Jopaty, szpadle i inny spgz do rcznego wykonywania robét ziemnych - w migjscach, ggrawidiowe wykonanie

robét sprztem zmechanizowanym nie jest #iwe,

- koparki i samochody samowyladowcze - w przypadknsjpartu na odlegéé wymagajca zastosowania takiego spta.
Do wykonania robét zwkanych ze zdgiem warstwy darniny nadgjej sé do powtdrnego iycia, naley stosowa:

- noze do cicia darniny wediug zasad oklenych w p. 5.3,

- lopaty i szpadle.

4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotyegce transportu

Ogdblne wymagania dotysee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymaganéinej pkt 4.
4.2. Transport humusu i daminy

Humus naleéy przemieszczaz zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo przévwansportem samochodowym.
Wybér srodka transportu zatg od odlegidci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

Darnirg nalery przewoz¢ transportem samochodowym. W przypadku darniny pexezomej do powtornego
zastosowania, powinna onadiyansportowana w sposob nie powadyjuszkodze.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-@0®, Wymagania ogoine” pkt 5.
Teren pod budowdrogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopéwirinych miejscach wskazanych w
dokumentaciji projektowej powinien bpczyszczony z humusu lub darniny.
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5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydijeta z przeznaczeniem dojmiejszego @ycia przy umacnianiu skarp, zakladaniu
trawnikow, sadzeniu drzew i krzewdw oraz do innyzhinmdici okreslonych w dokumentacji projektowe;.
Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinnbveykonane zgodnie z ustaleniami SST lub wskazarliaigniera.

Humus naléy zdejmowd mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spykhavewyjatkowych sytuacjach, gdy
zastosowanie maszyn nie jest wystargzajdla prawidlowego wykonania robét, wadjlie mae stanowd zagraenie dla
bezpieczéstwa robot (zmienna grubbwarstwy humusu,ssiedztwo budowli), najey dodatkowo stosowareczne
wykonanie rob6t, jako uzupeinienie prac wykonywanyuokchanicznie.

Warstwe humusu naley zdja¢ z powierzchni catego pasa robét ziemnych oraz wahmmiejscach oké&onych w
dokumentacji projektowej lub wskazanych przezyhiera.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu (zala od gtbokdsci jego zalegania, wysokoi nasypu, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.) powinnadmgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, SSTwekazana przez
Inzyniera, wedlug faktycznego stanu wysdwania. Stan faktycznyebzie stanowit podstagvdo rozliczenia czynrigi
zwiazanych ze zdriem warstwy humusu.

Zdjety humus natey skladow& w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania hunpmsuinny by przez
Wykonawe tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony prze@eayszczeniem, a taé najedzaniem przez pojazdy. Nie
nalezy zdejmow& humusu w czasie intensywnych opadoéw i bémmnio po nich, aby unikié zanieczyszczenia glinub
innym gruntem nieorganicznym.

5.3. Zdjecie daminy

Jezeli powierzchnia terenu w offsie pasa przeznaczonego pod bugtnasy drogowej jest pokryta darain
przeznaczogpdo umocnienia skarp, dargimalery zdja¢ w sposob, ktory nie spowoduje jej uszkatlzprzechowywé w
odpowiednich warunkach do czasu wykorzystania.

Wysokie trawy powinny h§skoszone przed zgjiem darniny. Darnignalezy cia¢ w regularne, prostakne pasy o
szerokdci okolo 0,30 metra lub w kwadraty o didégdbboku okoto 0,30 metra. Grufdarniny powinna wynoéiod 0,05
do 0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszegazycia pozyskanej darniny. Zei darnina przed powtérnym wykorzystaniem musi
by¢ skladowana, to zaleca $€j roziazenie na gruncie rodzimym. i brak miejsca na takie rozienie darniny, to naly
ja magazynowaw regularnych pryzmach. W porze rozwojglirodarnirg nalery sktadowa w warstwach trawdo dotu. W
pozostalym okresie darrimalezy skladowa& warstwami na przemian travdo gory i trava do dotu. Czas skladowania
darniny przed wbudowaniem nie powinien przekraekaygodni.

Darnirg nie nadajca sk do powtérnego wykorzystania naeusura¢ mechanicznie, z zastosowaniem rowniarek lub
spycharek i przewig¢ na miejsce wskazane w SST lub przezivera.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

OgdlIne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbd|piet 6.
6.2. Kontrola usunigcia humusu lub/i dariny

Sprawdzenie jakai robdt polega na wizualnej ocenie komplgtriausunécia humusu lub/i darniny.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru rob6t

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00®@(/@ymagania ogdlne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) zdfej warstwy humusu lub/i darniny.
8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@Wymagania ogéine” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy pfatrei podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” Pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 riwykonania robét obejmuje:
— zdjecie humusu wraz z haldowaniem w pryzmy wzdluogi lub odwiezieniem na odkiad,
— zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i skladowamnjej w regularnych pryzmach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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D-01.02.01

USUNIECIE DRZEW | KRZAKOW

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SSiwgmagania dotyece wykonania i odbioru robot
zwiazanych z usuaciem drzew drednicy do 15cm i krzewdvdredniej gstasci ramach ,Przebudowy drogi powiatowej nr

2558C Janikowo-Tupadly na odcinku od Ludziska dukdava

1.2. Zakres stosowania ST
Jako cz$¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych Specyfikaogefinhiczne nafey odczytywac i rozumie
w zlecaniu i wykonaniu Robét opisanych w podpunicik

1.3. Zakres rob6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia robdt awénych z usuntiem drzew i
krzakéw, wykonywanych w ramach rob6t przygotowawczych

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okienia podstawoweaszgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymaganigdine” pkt 1.4.

1.5. OgdIne wymagania dotyegce robét
Ogéblne wymagania dotysee robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRET
3.1. Ogodlne wymagania dotycrce spratu
OgbIne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 3
3.2. Sprat do usuwania drzew i krzakdw

Do wykonywania rob6t zwkanych z usunciem drzew i krzakéw naty stosowa:
— pily mechaniczne,
— specjalne maszyny przeznaczone do karczowania @niict usuricia z pasa drogowego,
— spycharki,
— koparki lub cagniki ze specjalnym ospgiem do prowadzenia prac zwanych z wygbem drzew.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotyegce transportu

OgbIne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymaganérej pkt 4.
4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karpip oraz gajzie naley przewoz¢ transportem samochodowym.
Pnie przedstawiage wartd¢ jako materiat sytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinnydgransportowane
w sposéb nie powodagy ich uszkodz&

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-@O®M,Wymagania ogdlne” pkt 5.
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5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakdw

Roboty zwizane z usunciem drzew i krzakdw obejmujvycigcie i wykarczowanie drzew i krzakdw,
wywiezienie pni, karpiny i gati poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypeitie’ draz ewentualne spalenie na
miejscu pozostakei po wykarczowaniu.

Teren pod budowdrogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopéwinnych miejscach wskazanych w
dokumentac;ji projektowej, powinien &yczyszczony z drzew i krzakéw.

Zgoda na prace zw#iane z usunciem drzew i krzakéw powinna byizyskana przez Zamawdaggo.

Wycinke drzew o witdciwosciach materiatu tytkowego naley wykonywa w tzw. sezoniegbnym, ustalonym
przez Irkyniera.

W miejscach dokopow i tych wykopéw, z ktdrych grunt j@zeznaczony do wbudowania w nasypy, tererzpale
oczysci¢ z raslinnosci, wykarczowa pnie i usuné korzenie tak, aby zawagbczgsci organicznych w gruntach
przeznaczonych do wbudowania w nasypy hie przekta@2s.

W miejscach nasypdw teren najlenczyécic tak, aby czsici roslinnosci nie znajdowaly gina gébokdsci do 60 cm
ponizej niwelety robét ziemnych i linii skarp nasypu, z uilgjiem przypadkéw podanych w punkcie 5.3.

Raslinnos¢ istniepca w pasie robot drogowych, nie przeznaczona doigganpowinna b§ przez Wykonawe
zabezpieczona przed uszkodzeniemelieoslinnosé, ktéra ma by zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona przez
Wykonawe, to powinna by ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposob zaabepy przez odpowiednie wiadze.

5.3. Usunkcie drzew i krzakow

Pnie drzew i krzakow znajdige s¢ w pasie robot ziemnych, powinny bwykarczowane, za wyikiem
nastpujacych przypadkow:

a) w obrbie nasypow - jieli srednica pni jest mniejsza od 8 cm i ista@g rzdna terenu w tym miejscu znajduje sb
najmniej 2 metry od powierzchni projektowanej korony dmalgo powierzchni skarpy nasypu. Pnie pozostaw jpoe
nasypami powinny hysciete nie wyej niz 10 cm ponad powierzchnterenu. Powysze odsipstwo od ogdinej zasady,
wymagajcej karczowania pni, nie ma zastosowanizeligorzewidziano stopniowanie powierzchni terenu podspave
nasypu,

b) w obrbie wyokmglenia skarpy wykopu przecinggego s¢ z terenem. W tym przypadku pnie powinny Bgicte réwno
z powierzchnj skarpy albo pongj jej poziomu.

Poza miejscami wykopéw doly po wykarczowanych gmiaalery wypeint gruntem przydatnym do budowy
nasypow i zagici¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w OST D-02.00.R0hoty ziemne”.

Doly w obrbie przewidywanych wykopéw, nale tymczasowo zabezpieazprzed gromadzeniemesiv nich
wody.

Wykonawca ma obowzek prowadzenia rob6t w taki sposob, aby drzewa ptaedajice warté¢ jako materiat
uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracily tepgeiwosci w czasie robot.

Miode drzewa i inne &iny przewidziane do ponownego sadzenia powinngwykopane z diy ostraznoscia, w
sposoéb ktéry nie spowoduje trwalych uszkagdzenastpnie zasadzone w odpowiednim gruncie.

5.4. Zniszczenie pozostasai po usunigtej ro slinno$ci

Sposadb zniszczenia pozostaiopo usungtej raslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami SST lub wskazaniami
Inzyniera.

Jezeli dopuszczono przerobienie ggitna ko drzewry za pomog specjalistycznego spitti, to sposéb wykonania
powinien odpowiadazaleceniom producenta spiz. Niewyteczne pozostadci po przer6bce powinny byusungte przez
Wykonawe z terenu budowy.

Jezeli dopuszczono spalaniestionosci usungtej w czasie robét przygotowawczych Wykonawca ma odmeiki
zadbad, aby odbylo si ono z zachowaniem wszystkich wymogéw bezpiasiea i odpowiednich przepiséw.

Zaleca si stosowanie technologii, umiwiajacych intensywne spalanie, z powstawaniem mafégildymu, to
jest spalanie w wysokich stosach albo spalanie w d@agymuszonym doptywem powietrza. Po z@daeniu spalania
ogien powinien by calkowicie wygaszony, bez pozostawienigyth s¢ czesci.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wgdy zmusity Wykonawe do odsjpienia od spalania Iub jego
przerwania, a nagromadzony materiat do spaleniastgraeszkod w prowadzeniu innych prac, Wykonawca powinien
usura¢ go w miejsce tymczasowego skladowania lub w inngsogezaakceptowane przezyniera, w ktérym bdzie
mozliwe dalsze spalanie.

P ozostaléci po spaleniu powinny lgyusungte przez Wykonawgz terenu budowy. depozostaldci po spaleniu,
za zgod Inzyniera, | zakopywane na terenie budowy, to powinny bype uktadane w warstwach. K& warstwa powinna
by¢ przykryta warstw gruntu. Ostatnia warstwa powinnachyrzykryta warstw gruntu o grubgci co najmniej 30 cm i
powinna by odpowiednio wyréwnana i zesgczona. Pozostdlo po spaleniu nie maghy¢ zakopywane pod rowami
odwadniagcymi ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktérych odlayse przeplyw wod powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogb ot 6.
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6.2. Kontrola rob6t przy usuwaniu drzew i krzakéw

Sprawdzenie jakii rob6t polega na wizualnej ocenie komplgtriausunécia raslinnosci, wykarczowania korzeni
i zasypania doldw. Zagzczenie gruntu wypehigiego doly powinno spelniaodpowiedhie wymagania oké&done w OST
D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robdét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00®M(/@ymagania ogdine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow robo6t zwizanych z usuaciem drzew i krzakéw jest:
- dla drzew - sztuka,
— dla krzakéw - hektar.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
OgolIne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@MMymagania ogdlne” pkt 8.
8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegancych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykanaro/ch pniach,
przed ich zasypaniem.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogébine ustalenia dotygze podstawy ptatrsci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Patnag¢ nalery przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
Cena wykonania rob6t obejmuje:
— wyciecie i wykarczowanie drzew i krzakéw,
- wywiezienie pni, karpiny i gati poza teren budowy lub przerobienie egaina kor drzewry, wzgkdnie spalenie na
miejscu pozostakei po wykarczowaniu,
- zasypanie dolow,
- uporzdkowanie miejsca prowadzonych robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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